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LYNX®

Sistema de control de temperatura
Manual de instrucciones

Lea y comprenda este manual antes de utilizar o reparar este
controlador de temperatura. Si no comprende cémo utilizar
este controlador de forma segura, podria sufrir un accidente
que le causaria lesiones graves o incluso la muerte. Sélo el
personal calificado debe operar o realizar mantenimiento a
este controlador.
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SIMBOLO DE ALERTA DE SEGURIDAD

El simbolo anterior se utiliza para llamar su atencién sobre las instrucciones relativas a|
su seguridad personal. Sefiala precauciones de seguridad importantes. Significa
";{ATENCION! {Esté alerta! jSu seguridad personal esta en juego!” Lea el mensaje
que sigue y esté alerta ante la posibilidad de lesiones personales o muerte.

PELIGRO

Peligros inmediatos que RESULTARAN en lesiones personales graves o la muerte.

' ADVERTENCIA

Peligros o préacticas inseguras que PODRIAN provocar lesiones personales
graves o la muerte.

' RRECAUCION

Peligros o practicas inseguras que PODRIAN provocar lesiones personales menores
o dafios a la propiedad.

INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE SEGURIDA

PELIGRO

Una persona que no haya leido y
comprendido todas las instrucciones de
funcionamiento no esta calificada para
operar este producto.

' A\ PRECAUC

° Inspeccione todos los
componentes antes de usar.

L] No utilice los sistemas de

control y calefaccion si algun
PELIGRO .

componente esta dafiado.

L] No sumerja ni rocie con liquido
ninglin componente del sistema
de control. .

No repare los sistemas de
control y calefacciéon dafiados o
defectuosos.

No aplaste ni aplique tension
fisica severa a ningun
componente del sistema, incluido
el conjunto de cables.

° Mantenga el material volatil o
combustible lejos de los sistemas
de control y calefaccién cuando
estén en uso. ° Desenchufe el sistema de control

y calefaccion cuando no esté en

L] Mantenga los objetos afilados
uso.

lejos del calentador.

El incumplimiento de estas
advertencias puede provocar lesiones
personales o dafos al calentador.

El incumplimiento de estas
advertencias puede provocar
descargas eléctricas, riesgo de
incendio y lesiones personales.

' A ADVERTE

El usuario final debe cumplir con lo siguiente:

®  Solo el personal calificado esta autorizado a conectar el cableado

eléctrico.

e  Desconecte toda la alimentacion eléctrica de la fuente antes de
realizar cualquier conexion eléctrica.

e  Todo cableado eléctrico debe cumplir con los codigos eléctricos

locales.

® La persona que realiza la instalacién/cableado final debe
estar calificada para este trabajo.

El usuario final es responsable de proporcionar un dispositivo de
desconexion adecuado.

El usuario final es responsable de proporcionar un dispositivo
de proteccion eléctrica adecuado. Se recomienda
encarecidamente utilizar un disyuntor de falla a tierra y un
protector contra sobretensiones.

El incumplimiento de estas advertencias puede provocar lesiones
personales o dafos en el calefactor.

jGUARDE ESTAS INSTRUCCIONES!

Copias adicionales de este manual estan disponibles a pedido.

©PFriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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INTRODUCCION

Su Sistema de Control de Temperatura Lynx® suministra una red completa de control de temperatura proporcionando a cada sistema un Panel de
Interfaz de Operador y un Médulo de Control PID a cada calefactor. Un médulo Lynx® es un controlador de temperatura PID compacto con
retroalimentacion RTD, termopar tipo J o tipo K. El panel de interfaz de operador Lynx® actua como maestro de programacion global para 1 a 8 cadenas
de calefactores con hasta 128 mddulos Lynx® por cadena y 1024 calefactores por Ol. Esta unidad muestra mapas graficos configurables por el usuario,
nombres personalizados y envio de alertas por correo electronico a través de una conexion de cable CAT-5 o red WIFI. Estas son solo algunas de las
caracteristicas que ofrece LYNX® Ol y que ayudan con el control y la optimizacion completos del sistema para aplicaciones de calentamiento. Este
manual proporcionara informacién sobre estas funciones y otras configuraciones avanzadas para utilizar el sistema de control de temperatura Lynx.
Para el correcto funcionamiento de este sistema, lea estas instrucciones antes de usarlo.

Especificaciones generales

e  Voltaje: 100-277 V CA (América del Norte), 240 V CA (todo el mundo) 50-60 Hz

e  Rango de control de temperatura:32°F a 1112°F (0°C a 600°C)

e Entrada del sensor: Termopares tipo J o tipo K; RTD PT100

®  Precision:
e PT100 RTD +/- 0,25 °C + 0,125 % de la temperatura medida en °C (+/- 0,45 °F + 0,125 % de (temperatura medida en °F - 32))
e Termopar tipo J +/- 1,09 °C (+/- 1,96 °F)

¢ Termopartipo K +£1,125°C (+/-2.03°F) LYNX Temperature Derate Chart

| VNXNXT s YNX

e Carga maxima de amperaje por médulo:

e LYNX: 7 amperios a 77 °F (25 °C) de temperatura ambiente; 4 amperios a 104 °F (40 °C) u
e  (Clasificacion LYNX NXT: 12,5 amperios maximo, 9,8 amperios a 77 °F (25 °C) temperatura ambiente; o \
4,5 amperios a 104 °F (40 °C) \
e  Monitor: s \

e |Interfaz del operador: Pantalla tactil a todo color de 10,1” (257 mm)

® Mddulo: Pantalla de 7 segmentos y 3 digitos

Current (Amps)
1
e

e Alarmas: \
e Interfaz del operador: 9 contactos secos, uno por cadena y uno maestro para el sistema ! \
e C(Clasificaciones eléctricas de contacto seco: 30 V CA/V CC, 5 amperios : \
® Modulo: Indicador de estado LED multicolor de alta visibilidad , \
e  Longitud de la cadena: (Comunicacion): 30 m (98 pies) (Interfaz de operador a médulo) L L

Ambient Temperature ('F)
e  Clasificaciéon ambiental:
e Interfaz del operador: IP10 LYNX Temperature Derate Chart

| VNXNAT - s YN

® Modulo LYNX: IP20

®  Modulo LYNX NXT: IP64

e  Exposicion ambiental: N

® Rango de funcionamiento: 41 °F a 130 °F (5 °C a 54 °C) 0 \

e Rango de almacenamiento: -40 °F a 140 °F (-40 °C a 60 °C)

e Humedad relativa: 0 a 80% (sin condensacion)

Current (Amps)

e Altitud hasta 2000 m (6562 pies)

0 0 0 30 4 50 60
Ambient Temperature (*C)

©PFriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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LYNX HARDWARE VISION GENERAL

BriskHeat"

Botén arriba
Permite desplazarse por las opciones del menu y ajustar los
parametros.

2. Boton Abajo
Se utiliza para desplazarse hacia abajo por las opciones del menuy
ajustar los parametros.

3. Boton de funcién
Boton de usos multiples que se utiliza para acceder a las opciones
del menu, seleccionar e ingresar nuevos parametros y guardarlos.
Consulte la tabla 2 para obtener instrucciones de programacion del
modulo.

4. Monitor
Muestra la temperatura actual, las opciones del menu y los
parametros.

5. Salida del calentador
Muestra el estado actual de la salida del calefactor
(encendido/apagado)

6. Luzindicadora LED
Pantalla iluminada que proporciona el estado del M6dulo LYNX.
Consulte la tabla 1 para obtener una descripcién de los codigos de
color.

CONJUNTO DE ESTACION DE ACOPLAMIENTO

1. Entrada de energia/comunicacién
2. Potencia del calefactor

3. Sensor

4. Salida de alimentacion/comunicacién para muelles adicionales

©PFriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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DIAGRAMA DEL CONECTOR DE ENTRADA DE ALIMENTACION DEL MODULO LYNX

Se encuentra en todas las chaquetas Lynx, estaciones de acoplamiento independientes (P/N: LYNX-DOC1-XX) y cables de extension.

CONECTOR DE RECEPTACULO TE
MATE-N-LOK

PUENTE DE CONEXION A LA
SIGUIENTE CHAQUETA

CONECTOR DE ENCHUFE TE MATE-
N-LOK CONECTOR AL ARNES DE
ALIMENTACION O CUBIERTA
ANTERIOR

CONECTOR DE RECEPTACULO TE MATE-N-LOK

TE P/N: 1-480707-9

BH P/N: 11175-27

3. Enchufe: L2
Contacto TE: 350550-1
BH P/N: 11472-01

2. Enchufe: CONEXION A
TIERRA

Contacto TE: 350550-1
BH P/N: 11472-01

1. Enchufe: L1
Contacto TE: 350550-1
BH P/N: 11472-01

6. NO USADO

5. Toma: CONEXION DIGITAL
A TIERRA

Contacto: 350689-1
BH P/N: 11329-06

4. NO UTILIZADO

9. Enchufe: ENUMERACION
Contacto TE: 350689-1
BH P/N: 11329-06

8. Enchufe: RS-485B
Contacto TE: 350689-1
BH P/N: 11329-06

7. Enchufe: RS-485A
Contacto TE: 350689-1
BH P/N: 11329-06

CONECTOR TE MATE-N-LOK P/N: 1-

480706-9

BH P/N: 11175-26

1. PIN: L1
Contacto TE: 350705-1
BH P/N: 11472-05

2. PIN: CONEXION A TIERRA
Contacto TE: 350669-1
BH P/N: 11177

3.PIN: L2
Contacto TE: 350705-1
BH P/N: 11472-05

4. NO UTILIZADO

5. PIN: CONEXION DIGITAL A
TIERRA

Contacto TE: 350706-1
BH P/N: 11472-06

6. NO USADO

7. PIN: RS-485A
Contacto TE: 350706-1
BH P/N: 11472-06

8. PIN: RS-485B
Contacto TE: 350706-1
BH P/N: 11472-06

9. PIN: ENUMERACION
Contacto TE: 350706-1
BH P/N: 11472-06

DIAGRAMA DEL CONECTOR DEL ARNES DE COMUNICACION
Se encuentra en los arneses de comunicacion LYNX Ol (LYNX P/N: LYNX-HN-XXX) (LYNX NXT P/N: NXT-HN-XXX)

CONECTOR DE ENCHUFE P/N: MOLEX MINI-FIT JR
MOLEX P/N: 39-01-2040 BH P/N 11882-13

3. PIN: RS-485A

BH P/N: 11882-04

Contacto Molex: 39-00-0039

4. PIN: RS-485B

Contacto Molex: 39-00-0039
BH P/N: 11882-04

TIERRA

BH P/N: 11882-04

1. PIN: CONEXION DIGITAL A

Contacto Molex: 39-00-0039

2.NO USADO

©PFriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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HARDWARE LYNX NXT DESCRIPCION GENERAL

1 s
: A v

1. Botén arriba
Permite desplazarse por las opciones del menu y ajustar los
parametros.

2. Boton Abajo
Se utiliza para desplazarse hacia abajo por las opciones del
menu y ajustar los parametros.

3. Boton de funcién
Botdn de usos multiples que se utiliza para acceder a las
opciones del menu, seleccionar e ingresar nuevos
parametros y guardarlos. Consulte la tabla 2 para obtener
instrucciones de programacién del modulo.

4. Monitor
Muestra la temperatura actual, las opciones del menu y los
parametros.

5. Salida del calentador
Muestra el estado actual de la salida del calefactor
(encendido/apagado)

6. Luzindicadora LED
Pantalla iluminada que proporciona el estado del Médulo
LYNX. Consulte la tabla 1 para obtener una descripcion de
los cédigos de color.

CABLE ADAPTADOR DEL CALEFACTOR

1. Entrada de energia/comunicacién
Potencia del calefactor
Sensor

Howbd

©PFriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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DIAGRAMA DEL CONECTOR DE ENTRADA DE ALIMENTACION DEL MODULO LYNX NXT

CONECTOR DE ENCHUFE MINI-FIT
JR

CONECTOR DE ENCHUFE MOLEX MINI-

FIT JR

@aala
(G

\©_

ENTRADA EN EL CONTROLADOR

&@&

ITTk

=

[

SALIDA EN EL CONTROLADOR

CONECTOR DE ENCHUFE DE ENTRADA MOLEX
MINI-FIT JR MOLEX P/N: 39-01-2085 BH P/N: 11882-01

5. ENCHUFE: CONEXION A TIERRA
Contacto MOLEX: 39-00-0079
BH P/N: 11827-02

6. ENCHUFE: VACIO

7. ENCHUFE: L1
Contacto MOLEX: 39-00-0079
BH P/N: 11827-02

8. ENCHUFE: L2
Contacto MOLEX: 39-00-0079
BH P/N: 11827-02

1. ENCHUFE: RS-485A
Contacto MOLEX: 39-00-0039

2. ENCHUFE: ENUMERACION
Contacto MOLEX: 39-00-0039

3. ENCHUFE: RS-485B
Contacto MOLEX: 39-00-0039

4. ENCHUFE: Contacto MOLEX
digital a tierra: 39-00-0039

BH P/N: 11882-04

BH P/N: 11882-04

BH P/N: 11882-04

BH P/N: 11882-04

CONECTOR DE SALIDA MOLEX MINI-FIT JR MOLEX
P/N: 39-01-2125 BH P/N: 11882-29

7. ENCHUFE: L1
Contacto de Molex: 39-
00-0079 BH P/N: 11827-02

8. ENCHUFE: Calefactor L1
Contacto de Molex: 39-
00-0079 BH P/N: 11827-02

9. ENCHUFE: Calefactor L2
Contacto de Molex: 39-
00-0079 BH P/N: 11827-02

10. ENCHUFE: L2
Contacto de Molex: 39-
00-0079 BH P/N: 11827-02

11. ENCHUFE: CONEXION A
TIERRA
Calefactor

Contacto de Molex: 39-
00-0079 BH P/N: 11827-02

12. ENCHUFE:
CONEXION A TIERRA

Contacto de Molex: 39-
00-0079 BH P/N: 11827-02

1. ENCHUFE: RS-485B
Contacto de Molex: 39-
00-039 BH P/N: 11882-04

2. ENCHUFE: RS-485A
Contacto de Molex: 39-
00-039 BH P/N: 11882-04

3.Sefal de ENCHUFE S+
Contacto Molex: 39-00-
039

BH P/N: 11882-04

4. ENCHUFE:
ENUMERACION

Contacto de Molex: 39-
00-0039 BH P/N: 11882-04

5. ENCHUFE: CONEXION
DIGITAL A TIERRA

Contacto
Molex: 39-00-
0039

BH P/N: 11882-04

6. ENCHUFE: Seiial S-
Contacto de Molex: 39-
00-0039 BH P/N: 11882-04

7
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GUIA DE CONFIGURACION DEL SISTEMA LYNX
PASO 1: INSTALAR CALEFACTORES

Instale los calefactores en las piezas que se van a calentar. Asegurese de que
los calefactores hagan buen contacto en toda su area.

Si utiliza un conjunto de estacién de acoplamiento Lynx independiente o un
adaptador de calefactor NXT-HTR, asegurese de que el enchufe del calefactor
coincide con el receptaculo. Conecte el enchufe adecuado al calefactor si es
necesario.

Coloque un sensor de temperatura en la pieza segun lo recomendado por el
fabricante del calefactor, a menos que el calefactor tenga un sensor integrado.
Los receptaculos del sensor de temperatura en estos conjuntos estan
codificados por colores para que coincidan con el tipo de sensor. (Negro para
tipo J, amarillo para tipo K y blanco para RTD PT100 de 2 cables).Instale
todos los calefactores, conectando tanto los sensores como los calefactores a
las estaciones de acoplamiento o al adaptador del calefactor segun sea
necesario.

Al instalar las chaquetas calefactoras de tela, asegurese de que estén
orientadas de modo que los conectores de las chaquetas puedan conectarse
macho con hembra. Las chaquetas deben ajustarse bien a la superficie a
calentar.

PASO 2: CREACION DE CADENAS DE CALEFACTORES

Una cadena esta formada por dos o mas calefactores, cada uno con su propio
controlador de temperatura, que comparten una conexion eléctrica. Se
pueden controlar cadenas de hasta 128 controladores mediante la interfaz de
operador LYNX.

El sistema de control de temperatura LYNX permite que las cadenas estén
formadas por chaquetas calefactoras, estaciones de acoplamiento LYNX y
adaptadores de calefactor LYNX NXT, siempre que se utilicen los cables
correctos. Una cadena puede tener hasta 30 metros (98,4 pies) de longitud
desde la interfaz del operador inicial hasta el ultimo modulo; sin embargo,
cada arnés de alimentacion solo es capaz de controlar un total de 12,5
amperios. Los cables de refuerzo de potencia en "Y" estan disefiados para
usarse entre cubiertas o controladores para admitir cargas adicionales. Cada
cable "Y" requiere un arnés de alimentacién que se conectara a una toma de
corriente.

Conecte estaciones de acoplamiento LYNX adicionales, adaptadores de
calentador NXT-HTR y chaquetas segun sea necesario. Asegurese de que
las conexiones estén lo suficientemente cerca para no crear tensién en los
cables. Hay cables de extensién o adaptadores disponibles para adaptarse a
diferentes configuraciones.

Una vez montados, fije las estaciones de acoplamiento o los adaptadores del
calefactor a tuberias, marcos o aisladores para evitar que cuelguen
libremente.

Soporte de
montaje

PASO 3: CONEXION Y DESCONEXION DE MODULOS Y
CABLES LYNX

Las chaquetas calefactoras de tela disefiadas para su uso con médulos LYNX o
LYNX NXT suelen incluir un soporte de montaje cosido directamente a la
chaqueta o como parte de la estacion de acoplamiento. Al utilizar una estacién
de acoplamiento LYNX, asegurese de orientar correctamente la conexién en la
parte posterior del médulo hacia la base. Inserte el médulo en el soporte de
montaje asegurandose de que esté completamente acoplado en ambos lados.
Deberias escuchar un "clic".

Los médulos LYNX no requieren cableado adicional del médulo. Todas las
conexiones eléctricas se realizan a través de la estacion de acoplamiento.

Los médulos LYNX NXT tienen un conector de 8 posiciones en la parte inferior
(entrada) y un conector de 12 posiciones en la parte superior (salida). En ambas
tapas de los extremos hay una abertura en forma de “U” que se utiliza para
retener los cables. Alinee los conectores de acoplamiento de las chaquetas
calefactoras o los adaptadores de calefactor con los conectores del médulo,
asegurandose de que la lenglieta de bloqueo del conector quede directamente
debajo de la abertura en forma de "U" de la tapa del extremo del médulo.
Presione suavemente en su lugar hasta escuchar un clic.

Conecte un arnés de alimentacion al primer calefactor de cada cadenay a la
corriente eléctrica. Todos los médulos se iniciaran en modo deshabilitado y, por
lo tanto, no calentaran hasta que el operador cambie el modo de control.

Es posible que sea necesario desconectar los médulos cuando los sistemas
requieran mantenimiento. Debe desconectarse la alimentacién de los
controladores que se van a retirar.

Los médulos LYNX pueden extraerse de la base de conexién presionando
firmemente los soportes de montaje situados a ambos lados del modelo
mientras se levanta suavemente para separarlo de la base. Si solo se
desengancha un lado, continte presionando el soporte de montaje enganchado
hasta que se libere de la base.

©PBriskHea® Corporation. Todos los derechos reservados.
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GUIA DE CONFIGURACION DEL SISTEMA LYNX

PASO 3 (continuacion):
CONEXION Y DESCONEXION DE MODULOS Y CABLES
LYNX NXT

Las chaquetas calefactoras de tela disefiadas para su uso con moédulos LYNX o
LYNX NXT suelen incluir un soporte de montaje cosido directamente a la chaqueta
o como parte de la estacion de acoplamiento. Al utilizar un LYNX NXT, los cables
de alimentacion y de conector se conectan directamente al médulo de control. El
conector de 12 posiciones de la cubierta encaja en el lado correspondiente del
modulo. El arnés de alimentacion de 8 posiciones o conector de puente se inserta
en el lado opuesto del médulo. Inserte los médulos en el soporte de montaje
asegurandose de que los soportes de montaje estén completamente acoplados en
ambos lados. Deberias escuchar un "clic".

Soporte de montaje

Los cables LYNX NXT tienen pestafias de bloqueo que requieren 1/8 pulg.
Destornillador de punta plana de 3 mm para retirarlo del médulo. Introduzca el
destornillador por la abertura en forma de "U" de la tapa, presione la lengiieta
de bloqueo del conector y deslice el conector hacia fuera del médulo. Si el
modulo esta sujeto a una cubierta mediante un soporte de montaje, retire con
cuidado el maédulo de la cubierta.

Pestafia de bloaueo

INTERFAZ DEL OPERADOR

Clasificaciones eléctricas
Tensidon maxima del relé 300 VCA

Limite de amperaje del relé |10A

Rango de voltaje de entrada |3-48V

Los NO y NC anotados en la Ol son para el estado apagado de la Ol. Cuando la Ol se
enciende, la bobina del relé se energiza. En caso de alarma la bobina se desenergizara.
La pérdida de potencia del Ol se considera un estado de alarma porque las bobinas se
desenergizaran. Al suministrar un voltaje de 3-48 V a la entrada digital (pines 4 y 5) se
pondra a todos los médulos en modo inactivo. Cuando se elimina el voltaje, los médulos
vuelven a su estado anterior.

1.  Puerto Ethernet
Se utiliza para conectar el panel de interfaz del operador a una conexion
a Internet o una red de area local. (Necesario para la comunicacion
Modbus TCP/IP)

2. Conector de comunicacion del médulo LYNX
Se utiliza para conectar un arnés de comunicacion LYNX al panel de
interfaz del operador.

3. Relé de contacto seco
Se utiliza para conectar el equipo proporcionado por el cliente para
monitorear alarmas. Cada relé de contacto seco se corresponde con el
puerto de comunicacion situado encima de él.

4. Relé maestro de contacto seco
Se utiliza para conectar el equipo proporcionado por el cliente para
monitorear alarmas junto con un sistema de calefaccion, este relé esta
conectado a todos los puertos de conector de 4 pines.

5. Puerto USB
Se utiliza para conectar un dispositivo de almacenamiento USB* al panel
de interfaz del operador para cargar dibujos del sistema y exportar datos
adquiridos durante la operacién con el panel.

* Los dispositivos USB deben estar formateados en FAT32 para una comunicacion
adecuada con el panel de interfaz del operador.

©PBriskHea® Corporation. Todos los derechos reservados.
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PASO 4: MONTAR LA INTERFAZ DEL OPERADOR

Opciones de montaje:

Montaje VESA/FDMI

75 x 75 mm de espacio entre
centros. Inserciones M6 x 10

mm incluidas.

Colgador de bocallave

Se suministra una cantidad de 4 colgadores
de bocallave. Para utilizar con tornillos o

anclajes.

Empotrado / montado en panel
Corte la abertura segun las dimensiones que se muestran a

continuacion.

Retire los cuatro tornillos de las esquinas de la interfaz del
operador. Inserte la interfaz del operador en el recorte.
Utilice los cuatro tornillos adicionales provistos para reemplazar los

cuatro retirados.

[3.e81]
- .15

- [252]
9.921 4 PLCS
s N
%, [10]
R.394
4PLCS
[205]
8071
o~ =)

PASO 5 CONECTAR LA INTERFAZ DEL OPERADOR

Conecte el primer muelle de cada cadena al panel de interfaz del
operador a través del conector de comunicacion en el arnés de
alimentacion. Se puede utilizar cualquiera de los puertos de entrada
disponibles (1 - 8). Asegurese de que todos los conectores del cableado
estén bien encajados.

Enchufe el conector de alimentacién en la parte posterior de la interfaz
del operador. Una vez que la interfaz del operador esté conectada, se
encendera inmediatamente. Una vez que se haya iniciado
completamente, puede comenzar la configuracion de la interfaz del
operador.

©PBriskHea® Corporation. Todos los derechos reservados.
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CONFIGURACION DE LA INTERFAZ DEL OPERADOR
PASO 1: CONFIGURACION DEL SISTEMA PASO 2: CONFIGURACION DE LAS INSTALACIONES

Network Connectivity Installation Setup

Select the layout of your Installation

Network connectivity is disabled by default.

Please enable or press next J

(o
e

o

Multiple Floor

Noxt >

Configurar los ajustes de conectividad de red. Seleccione el plano de instalaciones que mejor se parezca al disefio de sus

instalaciones:
-Varios pisos
-Subsuelo

-Indicacién de baldosas si no se necesita 0 no se desea una representacion cartografica
PIN Setup \
Installation Setup Name the equipment in your Installation

A PIN restricts access to settings.
Would you like to set up a PIN?

( # CleanRoom

7/ Pump

/' Scrubber

< Back

Asigne nombres a cada seccion de su instalacién seleccionando el icono del
boligrafo situado junto a cada cuadro de texto. Aparecera un cuadro de texto que
permitira editar el texto.

A Se aplicaran nombres predeterminados si no se asignan nombres personalizados.
System Settings (

Installation Setup

Operator interface

Now select the lines on the map that
represent the layout of your piping.

’Cit,i‘ 1String 4 Zones

Asigne los siguientes valores: Nombre de la unidad, voltaje de suministro S il
previsto, unidades de temperatura, fecha y hora.

Asegurese de que la cantidad de cadenas y zonas detectadas coincida con lo
que esta conectado a la Ol. Si hay un error, el boton “Depurar cadenas” puede
ayudar a identificar qué cadenas o zonas tienen problemas.

©PBriskHea® Corporation. Todos los derechos reservados.
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Instrucciones del sistema de control de temperatura LYNX®

PASO 3: CONFIGURACION DE CADENAS Y ZONAS

t the pipe lines that represent your Installation

Installation Setup Sel

Select at least 1 more line

(i) 15tring

Seleccione el numero y la posicion de las lineas que mejor representen su
instalacion. Se debe asignar un niumero minimo de lineas igual al numero de
cadenas de comunicacion fisica conectadas a la Ol.

Installation Setup
Minimum number of li

(i) 15string

Cada cadena se puede dividir en varias lineas si se desea. Los puntos de la linea
verde seleccionable representan un grupo de uno o mas calefactores conectados
entre si. A cada cadena se le pueden asignar varias lineas.

Installation Setup

0 of 15trings

Create Line

Line Name

string

Asignar zonas:

Seleccione una linea en la configuracién de instalacion. Si lo desea, asigne un
nombre a la linea haciendo clic en la casilla "Nombre de la linea" para que
aparezca un teclado que permita editar el nombre.

Asigne a cada linea el nimero deseado de direcciones de zona de cada cadena.

Installation Setup

0 of 1 Strir

< Sstring1Address Range

001  startZone

002 endZone

- Roverse

El botén "Intervalo de direcciones" le permite personalizar el nimero y el orden
de las zonas de una cadena en cada linea.

Complete

Setup is complete!
Let's check out the system.

La configuracién se completa una vez que se han asignado todas las zonas.

©PBriskHea® Corporation. Todos los derechos reservados.
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Instrucciones del sistema de control de temperatura LYNX®

DESCRIPCION GENERAL DE LA
INTERFAZ DEL OPERADOR

1. —

4 disabled Zone

0 «4.

-5

Pantalla principal del panel de interfaz del operador
1.  Estado del sistema

2. Detalle de Zona-Mas informacién sobre los estados actuales de la Zona.
Los médulos de forma predeterminada se iniciaran en modo
“Deshabilitado” hasta que se cambie el modo de control.

3. Boton de acceso al sistema: presione este icono para acceder a las vistas de
lineas y zonas, editar parametros, ver/exportar datos y acceder a las opciones
del menu del sistema.

4. Boton indicador de USB-Aparece si hay un USB insertado en el Ol.
Presione para expulsar el USB de forma segura.

5. Boton de encendido: presione este icono para acceder a las opciones para
apagar o reiniciar el panel de interfaz del operador.

©PriskHeal® Corporation. Tod

VER DESPUES DE PRESIONAR EL BOTON DE ACCESO AL
SISTEMA

1.

4 disabled Zone

o

Después de presionar el botdn de acceso al sistema, estara disponible lo siguiente:

1. Menu del sistema: seleccione esta opcién para que aparezca la
configuracion de la interfaz del operador. Consulte la seccion “Menu del
sistema” para obtener mas detalles.

2. Panel de seleccion de linea: seleccione una linea para ver cada zona en esa linea.

4 disabled 2c

Después de seleccionar una linea en el panel de seleccién de linea, la interfaz se

expande nuevamente:

1. Panel de seleccion de zona: muestra cada zona dentro de una linea
seleccionada. Muestra el estado actual, el numero de zona, la temperatura
del punto de ajuste, la temperatura actual y el porcentaje del ciclo de
trabajo. Seleccione una zona para ver detalles adicionales y editar
parametros. Las casillas de verificacién junto a cada zona permiten la

seleccion de varias zonas a la vez.

os los derechos reservados.
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PANTALLA DE DETALLE PANTALLA DE EDICION DE PARAMETROS
DE ZONA

) Zonel (10of2 Edit Parameters

S0l Fore Line 1

40/ 55° [ 80°
b NormalMode  Idle

/' Edit Paramoters

N ous

Caution Alarm

550 8-

Tras seleccionar una o varias zonas, la interfaz se amplia de nuevo para mostrar

lo siguiente: 1. Visualizacién de la linea de zona: muestra la linea, la cadena y las zonas actuales

. . L dentro de una linea seleccionada.
1. Botdn exportar datos: seleccione esta opcion para exportar datos del

sistema recopilados por la interfaz del operador (consulte la seccion sobre 2. Visualizacion del estado de zona: seleccione zonas individuales, mdltiples o
exportacion de datos historicos). todas para configurar los parametros.

2. Visor de datos histéricos: seleccione esta opcion para ver los datos de 3. Ajuste preestablecido de zona: seleccione ajustes preestablecidos con nombre para
temperatura, el ciclo de trabajo y los datos actuales adquiridos durante el cargar facilmente parametros predefinidos en cada zona. Los ajustes preestablecidos
funcionamiento del sistema. deben crearse por separado en el menu del sistema antes de poder usarse.

3. Informacién de zona seleccionada: muestra informacion adicional para la 4, Pestafia modo normal: pestafia para editar los parametros operativos aplicados durante
zona seleccionada, incluidas alarmas baja, de precaucion y alta, tipo de el uso normal.

sensor, version de firmware y nimeros de pieza y de serie. Si se - . ) - . . . .
5. Pestafa modo inactivo: pestana para editar los parametros operativos aplicados

durante el modo inactivo (Punto de ajuste del modo inactivo y alarma alta/baja de
inactividad).

seleccionan varias zonas, solo se mostrara la primera zona seleccionada.

4. Editar parametros: seleccione esta opcion para editar los parametros de

las zonas seleccionadas. 6. Pestafia Avanzada: pestafia para editar parametros operativos avanzados como la

. . L . . velocidad de rampa.
5.  Localizar: seleccione esta opcién para localizar una zona en una linea. Esto P

hara que el médulo LYNX de esa zona comience a parpadear en blanco 7.  Puntos de ajuste de temperatura- Se utiliza para establecer la temperatura de funcionamiento
para facilitar su identificacion. Este tiempo caducara después de 2 horas. deseada.
6. Dibujo del sistema: seleccione esta opcion para ver un dibujo 8. Puntos de ajuste de alarma: ajusta y configura las alarmas baja, de precaucién y alta.

Las alarmas bajas se utilizan para avisarle que un calentador esta demasiado frio. Las
del sistema (consulte la seccidn sobre como cargar dibujos del alarmas de precaucion se utilizan para avisarle que un calentador esta demasiado

sistema). caliente. Las alarmas altas se utilizan para alertarlo sobre sobretensiones extremas en
la temperatura de un calentador. La alarma alta apagara el calefactor si se sobrepasa.
Estas alarmas protegen el calentador y su equipo/materiales contra exceder los limites

de temperatura que pueden causar degradacion en la calidad del producto.

9. Enclavamiento - Marque estas casillas para que el usuario tenga que confirmar y borrar
manualmente cada alarma en caso de que se active una durante el funcionamiento.

10. Modo de control: permite alternar el modo de control del médulo entre encendido-
apagado, PID, autoajuste y desactivado. Los médulos estan configurados como
deshabilitados de forma predeterminada.

11.  Activar modo inactivo: marque esta casilla para activar el modo inactivo y los
parametros definidos en la pestafia modo inactivo.

12. Enviar actualizacion: aplica todos los parametros en todos los campos de todas las
pestafas del menu editar parametros.

©PBriskHea® Corporation. Todos los derechos reservados.
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Instrucciones del sistema de control de temperatura LYNX®

CARGAR DIBUJOS DEL SISTEMA

1.

System Menu

Installation Setup

System Drawing

Instaliation Setup
i Manage the System Drawings
Network Settings

Shutdown

Inserte una memoria USB en el puerto lateral del panel de
interfaz del operador. El panel solicitara al usuario una
confirmacioén de que se ha conectado un dispositivo USB;
seleccione “Expulsar” para desconectar la unidad flash USB o
“Aceptar” para continuar con la conexion.

Seleccione las opciones del menu del sistema y luego
seleccione la pestafa configuracién de instalaciones.
Seleccione la pestafa dibujo del sistema, elija el dibujo en la
ventana que desea cargar y luego seleccione “Agregar
dibujo”. Se pueden agregar varios dibujos.

*Los dibujos del sistema deben guardarse en formato .png o .jpeg.

VER DIBUJOS DEL SISTEMA

Operator Interface

501|Fore Line1 t
40°/ 55/ 60"

UEBR23SISRSN-675
223088/1 / EditParameters
QOIFOFO0

J System Drawing @ Locate (Off)

Seleccione una zona y seleccione el botén “Dibujo del sistema” para ver
el dibujo cargado.

FOR APPROVAL

1
1

1. El dibujo puede ampliarse o minimizarse pellizcandolo para
verlo con mas detalle. Utilice las flechas derecha e izquierda
para desplazarse entre varios dibujos. Presione el boton X
para cerrar el modo visor de dibujo cuando haya terminado.

2. En e la pantalla general del panel de Interfaz de operador
aparece un icono para indicar que hay un dispositivo USB
conectado al panel. Pulse sobre el icono para acceder al menu
de expulsién segura de la memoria USB.

©PBriskHea® Corporation. Todos los derechos reservados.
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VER DATOS HISTORICOS

Operator Interface

S01|ForeLinel sty Cy 0
RTD

15

UEBR23SISRSN-B75

2230881

00IFOF00

40° | 55° | 80"

/' EditParamoters

@ Locate (off)

J System Drawing

Seleccione una zona en la pantalla de descripcién general. Seleccione historial para
ver los datos adquiridos por el médulo de esa zona.

System Menu Alarm and Alert Settings

Alarm Log

Go To Zone History

Notwork Sottings

También se puede acceder al historial de la zona a través de la configuracion de
alarma y alerta.

Foreline1 Zone History

Current

Sl b

Los datos se visualizan graficamente e incluyen: temperatura (valor establecido y
real), ciclo de trabajo, corriente y temperatura de alarma (si se visualiza desde la
configuracién de alarma y alerta). Tenga en cuenta que el panel de interfaz del
operador no actualizara activamente los datos graficos en tiempo real. Haciendo clic
en el botdn historial de busqueda se actualizaran los datos, o se puede seleccionar
un intervalo de fechas de los datos.

DATOS HISTORICOS DE EXPORTACION

Operator Interface

5011 Fore Line1
400/ 557/ 60"

UEBR23SISRSN-B75
230881
O0IFOF00

/# EditParameters

J System Drawing @ Locate (Off)
///]
(
1. Inserte una memoria USB en el puerto lateral del panel de interfaz del

operador. El panel solicitara al usuario una confirmacion de que se ha
conectado un dispositivo USB. Seleccione "Expulsar” para desconectar la
memoria USB o "Aceptar" para continuar con la conexion.

Exporte datos seleccionando una zona y luego haciendo clic en el botén
exportar. Una vez seleccionada una serie concreta de fechas de las que
exportar los datos, se exportara un archivo con extensién .CSV a la memoria
USB conectada. Utilice las casillas de verificacion para exportar datos de
varias zonas en una cadena al mismo tiempo. Cada zona tendra su propio
archivo .CSV para los datos.

) Zonel Zone History Export

Select a Date Range

En a la pantalla principal inactiva del panel de interfaz del operador aparece un
icono para indicar que hay un dispositivo USB conectado al panel. Pulse sobre el
icono para acceder al menu de expulsiéon segura de la memoria USB.

©PBriskHea® Corporation. Todos los derechos reservados.
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MENU DEL SISTEMA

N OO A WON =

2
3.
4

Noo

las siguientes opciones
1.

System Menu

Alarms

Edicion global: consulte la seccion “Edicion de zona global”
Configuracion de la interfaz del operador: consulte la seccion
“Configuracion de la interfaz del operador”

Ajustes preestablecidos de zona: consulte la seccion “Ajustes
preestablecidos de zona”

Configuracion de las instalaciones: le permite rehacer la configuracion
de la interfaz del operador tal como se realizé en la provision inicial en
caso de que cambie el disefio de su instalacion.

Alarmas—Consulte la seccién “Alarmas”.

Configuracion de red: acceder y editar la configuracion de red
Apagado: apaga la interfaz del operador

EDICION DE ZONA GLOBAL Y ACTUALIZACION DE FIRMWARE

DEL MODULO

Global Edit Parameters - All Lines

Firmware Updato

Normal Mode

50°

40°

[ Enabletatch

Se comporta como la pantalla “Editar parametros” de una zona, pero aplicara
los parametros a todo el sistema. Se utiliza si todo el sistema debe
controlarse con los mismos parametros.

Boton de actualizacién de firmware: utilicelo para actualizar el firmware del
modulo si esta desactualizado.

Para actualizar el firmware del médulo:

1.

Inserte una memoria USB en el puerto lateral del panel de interfaz del
operador. El panel solicitara al usuario una confirmacioén de que se ha
conectado un dispositivo USB. Seleccione "Expulsar" para desconectar
la memoria USB o "Aceptar" para continuar con la conexion.

Seleccione “Actualizacion de firmware” y seleccione el archivo de
firmware que desea utilizar en la actualizaciéon. Una barra de progreso
en pantalla mostrara el progreso de la actualizacién del firmware. Los
madulos no funcionaran ni proporcionaran datos grabables mientras la
actualizacion del firmware esté en curso.

CONFIGURACION DE LA INTERFAZ DEL OPERADOR

System Menu

Operator Interface Settings

General
Operator Interface Settings

Operator intarfaco

< Installation Sotup

Alarms

Universol

Pestafias de configuracién de la interfaz del operador:

General: acceder y editar el nombre del sistema, informacién de
voltaje de suministro, unidades de temperatura, fecha y hora.

Administrar PIN: edite y habilite/deshabilite el PIN de bloqueo de seguridad.

Restablecer valores de fabrica-Esta pestafia te permitira restablecer los
valores de fabrica del Ol. Esto eliminara todos los datos de la zona y las
configuraciones del sistema.

Acerca de: informacidn sobre la version de la interfaz del operador y
donde se puede actualizar el software.

©PBriskHea® Corporation. Todos los derechos reservados.
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PREAJUSTES DE ZONAS

System Menu Zone Presets

Zone Presets
Installatior

Alarms

Shutdown

Los ajustes preestablecidos de zona le permiten crear perfiles de parametros
personalizados que se pueden asignar rapidamente a una zona durante la
edicion de parametros. Cada perfil predefinido rellenara automaticamente los
campos de editar parametros con los parametros del perfil seleccionado. Todas
las pestafias preestablecidas (Modo normal, Modo inactivo, Avanzado) se
asignaran al aplicar el perfil preestablecido a una zona.

REGISTRO DE ALARMAS

System Menu Alarm and Alert Settings

Alarm Lo
Operator Interf 9

GoTo Zone History

Shutdown

La pestafa registro de alarmas rastrea y registra todas las alarmas que

experimenta el sistema. Para obtener mas detalles sobre un evento de alarma, al

presionar el boton “Ir al historial de zona”, aparecera el grafico del historial de
zona, centrado en el evento en cuestion.

CONFIGURACION DE ALARMA

System Menu d Alert Settings

Alarm Settings ~ Remote A

$02|Fore Line 1 Settings Alarm types
—

Alarms

Shutdown

La pestafia configuracién de alarma permite establecer qué grupos activan los
relés de contacto seco. El retardo de alarma hara que el sistema espere un
periodo de tiempo determinado antes de activar la alarma de contacto seco. Si
la condicion se resuelve antes de que se alcance el tiempo de retardo, la
alarma no se activara en absoluto. El numero de zonas antes de activar la
alarma se puede utilizar para activar la alarma de contacto seco sélo si existen
varias condiciones de alarma. Desde esta pestafia también se pueden
configurar los tipos de alarma: alta temperatura, baja temperatura,
sobrecorriente, problema en la cubierta, etc. Sélo se tendran en cuenta las
condiciones seleccionadas. En esta pestafia, también se puede configurar el
comportamiento del contacto maestro: ignorar los ajustes de alarma de grupo y
activar el contacto maestro cuando se produzca cualquier alarma, o activar el
contacto maestro sélo cuando se produzca una alarma de grupo.

ALERTAS REMOTAS Y AVANZADAS

System Menu Alarm and Alert Settings

Remote Alerts

alorts@examplo.com
alorts@examplocom

usorname

smtpexample.com

La pestafa alertas remotas permite configurar notificaciones de alertas por
correo electronico. El usuario debe proporcionar un servidor SMTP y un correo
electrénico validos para que la interfaz del operador pueda enviar alertas
remotas.

La pestafia avanzada detalla la autorizacion SMTP adicional y la configuracion
del tipo de conexién para su uso con las alertas remotas.

©PBriskHea® Corporation. Todos los derechos reservados.
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Instrucciones del sistema de control de temperatura LYNX®

TABLA 1: INDICACIONES DE COLOR DE LOS LED DEL MODULO LYNX

Color/ Accion |Significado Explicacion
Blanco Localizar - Se activa seleccionando el botén localizar en la interfaz del operador.
(parpadeando) |Encuéntrame
Rojo (sdlido) Sobreca Se activa cuando la temperatura interna del moédulo supera un limite de 80°C. La salida del calefactor se desactiva
) lentamie cuando esta alarma esta activa.
nto del
maédulo

Esto se activa siempre que el tipo de sensor de un modulo no coincide con el sensor conectado a él, como por

Rosa Fallo del sensor |€iemplo, al configurar el médulo para leer la entrada del sensor RTD, pero conectado a un arnés que utiliza un
(parpadeando) termopar tipo J. Esto también puede activarse cuando un sensor falla o no esta conectado. La salida del
parp calentador se desactiva cuando esta alarma esta activa.

. Se activa cuando la temperatura medida supera el limite de alarma alta. La salida del calentador se desactiva
Rojo Alarma alta cuando esta alarma esta activa.
(parpadeando)
Parpura Amperaje de la  [Se activa cuando el médulo mide una corriente que no coincide con el amperaje especificado del calentador al que|

P chaqueta esta conectado, si el calentador no esta conectado o si el calentador ha fallado.
(parpadeando)
Amarillo Alarma de Se activa siempre que la temperatura del calentador excede el punto de ajuste de la alarma de precaucion. La

9 salida del calentador no se desactiva cuando la alarma de precaucion esta activa.
(parpadeando) |precaucion
Azul claro Alarma baia Esto se activa cuando la temperatura medida esta por debajo del limite de la alarma baja y el retardo de alarma
(parpade | baja ha expirado.
ando)
La salida del calentador esta deshabilitada. Estado predeterminado de un médulo cuando se envia. Esto también

Purpura (s6lido) |Desactivado puede ocurrir si se cambia un médulo LYNX de una base a otra para evitar que el médulo utilice automaticamente

sus parametros previamente configurados en un nuevo sistema.

Verde (sélido)

Funcionamient
o normal

El médulo esta funcionando normalmente.

Nota: Si hay varias condiciones activas simultaneamente, las que se encuentran mas arriba en la tabla tendran prioridad de visualizacién sobre las que se

encuentran mas abajo.

©PBriskHea® Corporation. Todos los derechos reservados.
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PROGRAMACION AVANZADA DEL MODULO MODBUS

TABLA 2: PROGRAMACION DEL MENU DEL MODULO

1. Abra el menu de programacion presionando el botéon Menu.

2. Encuentre el parametro deseado utilizando los botones arriba/abajo y seleccidnelo con el botén de menu.
3. Cambie el valor con los botones arriba/abajo y guardelo con el botén de menu.

4. El menu se apagara después de 10 segundos de inactividad y volvera a la pantalla de temperatura.

Monitor Valores Explicacion Predeterminado de
fabrica
Configuracién
Punto de ajuste | Entrada de Temperatura en grados, este es el punto de ajuste que la interfaz del operador y el 50°C
numeros mddulo controlan el producto de calefaccion durante el funcionamiento.
Alarma baja Numero Temperatura en grados. La alarma baja se activa siempre que el calentador 40°C
excede el limite de temperatura de alarma baja.
Precaucion Numero Temperatura en grados. La alarma de precaucion se activa siempre que el 55°C
calentador
supera la temperatura limite de la alarma de precaucion.
Alarma alta Numero Temperatura en grados. La alarma alta se activa siempre que el calentador excede 60°C
el limite de temperatura de alarma alta.
Lo deLAY Numero Tiempo en minutos antes de que se pueda activar la alarma baja. El retardo de 30 (minutos)
alarma baja se restablece siempre que se cambia el punto de ajuste, el modo de
control o el retardo de alarma baja, o tras un restablecimiento de fabrica.
AddrESS Numero La direccién modbus asignada al médulo. 1
Control PID de Consulte la tabla 10 diSAbLEd
encendid algoritmo de autoajuste
o/apagad PID
o] Ciclo de trabajo: ciclo de trabajo manual. El valor debe ser escrito por separado por
desactiva modbus
do
Ciclo de
trabajo de
autoajuste
SEnSor nonkE Véase la Tabla 11 JACKEt
(Sélo NXT) Auto “JACKET” se refiere a un valor programado en la base LYNX o en el chip de
JACKEt identificacion NXT que le indica al médulo qué tipo de sensor esperar.
Jtc Este menu sélo esta disponible en LYNX NXT. El tipo predeterminado de LYNX
Kdtc regular es Chaqueta.
rt
bAud 9600 Velocidad de transmisién para comunicacion en serie. El modulo se reiniciara 115200 (bits/s)
19200 después de la seleccion.
38400
57600
115200
FACtorY rESEt | no no—Cancelar no
si Sl: Restaura todos los registros aplicables a los valores predeterminados de fabrica
F-C C Cambia las unidades que se muestran por el médulo Cc
F Celsius
Fahrenheit
UnLAtch no No—Cancelar no
si Sl: Desactiva todas las alarmas actuales. Las alarmas no se desactivaran si aun
estan activas.

MODULO DE COMUNICACIONES

La comunicacién remota con el médulo es posible mediante comunicaciones Modbus-RTU a través de serie RS-485. Los parametros predeterminados
para la comunicacién son 115.200 bits por segundo, 8 bits por byte, sin paridad, 2 bits de parada. La velocidad en baudios se puede ajustar mediante el
sistema de menu del modulo.

El controlador responde a tres tipos de comandos Modbus.

1. Leer registros de retencion, cédigo de funcion 3
2. Registro unico preestablecido, cédigo de funcion 6
3. Registros multiples preestablecidos, cédigo de funcién 16
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TABLA 3: REGISTROS MODBUS DEL MODULO LYNX

Nombre Direccion Predeterm| Fabrica R/ Descripcion
inado Predeterm|] W
inado

No usado 0 Registro sin uso

Vigilancia Modbus 2 10 Y RW | Numero de segundos para el temporizador de vigilancia Modbus (si esta
habilitado). Cuando este tiempo expira sin un comando Modbus valido, el
dispositivo se reinicia.

ID del dispositivo 3 0x0004 R Identifica qué dispositivo es.

Version del firmware 4 R Version actual del firmware, MSB = mayor, LSB = menor

Configuraciones 5 0 Y RW | Campo de bits que especifica otras configuraciones. Consulte la Tabla 12 para ver
las definiciones de bits.

Temperatura real 6 R Temperatura en unidades de 0,01 grados centigrados. Dividir por 100 para
obtener
la temperatura real

Estado 7 R Campo de bits que expresa la condicion actual del Médulo, Ver Tabla 8
para definiciones de bits

Estado2 8 R Campo de bits que expresa la condicién actual del Médulo, Ver Tabla 9
para definiciones de bits

Actual R Medida de corriente RMS de la chaqueta. Unidades de miliamperios.

Calculo del ciclo de 10 R El ciclo de trabajo real del médulo. El modo On-Off simplemente informa 0 o

trabajo los ciclos de trabajo del 100%.

Punto de ajuste de 11 5000 Y RW | Punto de ajuste de temperatura en unidades de 0,01 grados Celsius. Dividir por

temperatura 100 para
obtener el punto de ajuste de temperatura real

Histéresis 12 10 Y RW | Histéresis en unidades de 0,01 grados C, utilizada solo en el modo de control de
encendido/apagado, Se aplica como un +- por encima y por debajo del punto de
ajuste. Dividir por 100 para obtener el valor de temperatura real

Ciclo de trabajo manual 13 0 RW 1C(i)(g)lo de trabajo especificado manualmente en porcentaje, con un rango de 0 a

Alarma baja 14 4000 Y RW | Temperatura de alarma baja en unidades de 0,01 grados C. Dividir por 100 para
obtener la temperatura real.

Alarma alta 15 6000 Y RW | Temperatura de alarma alta en unidades de 0,01 grados C. Dividir por 100 para
obtener la temperatura real.

Tipo de control 16 0 Y RW | Define el modo de operacion del controlador, consulte la Tabla 10 para conocer el
valor definiciones

Retardo de alarma baja 17 1800 Y RW | Duracion del retardo de alarma baja en segundos. El temporizador se reinicia cada
vez que se escribe el registro de tipo de control y cuando se alcanza el punto de
ajuste de temperatura.

Tipo de sensor 18 4 Y RW | El valor determina el tipo de sensor conectado al modulo.

Calibrar 1 19 12016 RW | Se utiliza para calibrar sensores RTD

Calibrar 2 20 11786 R Almacena la medicién real de un sensor RTD calibrado

Direccion Modbus 21 1 Y w La direcciéon Modbus predeterminada que utiliza el médulo.

Restablecer 22 W Escriba cualquier cosa en este registro para restablecer el médulo.

Periodo 34 610 Y RW | Determina la frecuencia de operacién del ciclo de trabajo manual y PID.
El valor es T(segundos) * 40.000.000/65535

Bloqueo de alarma 35 * Y RW | Determina qué condiciones de alarma estan bloqueadas. Ver registro de estado
(Tabla 8).

Bloqueo de alarma 2 36 * Y RW | Determina qué condiciones de alarma estan bloqueadas. Ver registro de estado
(Tabla 9).

Borrado de alarmas 37 W Cualquier bit borrado al escribir este registro intentara desbloquear la
alarma correspondiente. Véase el registro de estado (Tabla 8).

Borrado de alarmas 2 38 W Cualquier bit borrado al escribir este registro intentara desbloquear la
alarma correspondiente. Consulte el registro Status2 (Tabla 9).

la velocidad en baudios 39 11520 Y RW | Define la velocidad en baudios en unidades de 10 bits por segundo. Multiplicar por

de Modbus 10 para obtener la velocidad de transmision real en bits por segundo.

Valor P del PID 40 55 Y RW | El valor proporcional para el control PID. Dividir por 1000 para obtener el valor real
constante.

Valor PID | 41 100 Y RW | El valor integral para el control PID. Dividir por 1.000.000 para obtener el valor
real.
constante.

Valor D del PID 42 1760 Y RW | El valor derivado para el control PID. Dividir por 1.000 para obtener la constante
real.

Temperatura del médulo | 43 R La temperatura interna del Médulo en unidades de 0,01 grados C.
Dividir por 100 para obtener la temperatura real en grados C.

Restablecimiento de 44 W Escriba el valor 0x4674 para restablecer el médulo de fabrica.

fabrica
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TABLA 4: REGISTROS MODBUS DEL MODULO LYNX

Nombre Direccién Predeterm| Fabrica R/W Descripcion

inado Predeterm
inado

Temperatura 45 0 RW Se utiliza para calibrar la temperatura medida sumando o restando un

Compensacion de valor a la temperatura medida. Las unidades estan en 0,001 grados C. Divida

calibracién por 1000 para obtener el valor de compensacion real en grados C. Esta es
una escala

Temperatura 46 1000 RW Se utiliza para calibrar la temperatura medida multiplicando la temperatura

de temperatura medida por un factor de escala. Divida esto por 1000 para obtener el valor de
escala real. 1000 corresponde a ningun cambio de temperatura. Esto es

Tiempo de ejecucion 47+48 R Numero de segundos que ha estado funcionando el Médulo. El byte menos
importante primero.

Conteo de alarmas 49+50 R Numero de veces que el médulo ha entrado en estado de alarma por
cualquier motivo.Primero el byte menos importante.

Recuento de inicio 51+52 R Numero de veces que el médulo se ha iniciado o reiniciado. El byte menos
importante
primero.

Retardo de Modbus 53 8400 Y RW Define el tiempo que el médulo espera antes de responder a un comando
Modbus

Alarma baja inactiva 54 4000 Y RwW Temperatura de alarma baja cuando el modo inactivo esta activo, en unidades
de 0,01 grados C. Dividir por 100 para obtener la temperatura real.

Alarma alta inactiva 55 6000 Y RwW Temperatura de alarma alta cuando el modo inactivo esta activo, en unidades
de 0,01 grados C. Dividir por 100 para obtener la temperatura real.

Punto de ajuste inactivo 56 5000 Y RW Punto de ajuste de temperatura cuando el modo inactivo esta activo, en
unidades de 0,01 grados C. Dividir por 100 para obtener la temperatura real.

Rampa de temperatura 57 500 Y RW Velocidad de rampa especificada en unidades de 0,01 grados C por minuto. 0

indice grados por minuto es la velocidad de rampa méaxima. El médulo se calentara
tan rapido como

de la temperatura de 58 5500 Y RW Temperatura para la condicién de precaucion en unidades de 0,01 grados C.

precaucion Dividir por 100 para obtener la temperatura real.

Ciclo de trabajo minimo 59 0 Y RW Ciclo de trabajo minimo para la alarma de ciclo de trabajo. Controlado por la
baja

Ciclo de trabajo maximo 60 100 Y RW Ciclo de trabajo maximo para la alarma de ciclo de trabajo. Controlado por la
baja

Numero de chaquetas 61 R Numero de chaquetas adjuntas al médulo.

Compensacion de 62 RW Parametro de compensacion para la medicion de amperaje. Se utiliza para

amperaje calibrar las mediciones de amperaje. La compensacion se especifica en
miliamperios y es una escala

Escala de amperaje 63 RW Parametro de escala para la medicién de amperaje. Se utiliza para calibrar las
mediciones de amperaje. El valor se multiplica por 1000.

Primer valor LED rojo 64 RW Define la intensidad del canal rojo para cada una de las pantallas LED.
Modos. Consulte la tabla de modos de visualizacion para obtener mas
informacion.

Primer valor LED verde 65 RW Define la intensidad del canal verde para cada una de las pantallas LED.
Modos. Consulte la tabla de modos de visualizacién para obtener mas
informacién. El menos significativo

Primer valor LED azul 66 RW Define la intensidad del canal azul para cada una de las pantallas LED.
Modos. Consulte la tabla de modos de visualizacion para obtener mas
informacion.

REGISTRO DE BORRADO DE ALARMA

El registro de borrado de alarmas (registros 37 y 38) es un campo de bits que borra las alarmas bloqueadas cuando se escriben. Véase el registro de estado
para la definicién de los bits.

REGISTRO DE ENGANCHE DE ALARMA

El registro de enganche de alarmas (registros 35 y 36) es un campo de bits que determina qué alarmas se enganchan. Véase el registro de estado para la

definicién de los bits.
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TABLA 5: REGISTROS MODBUS DEL MODULO

Nombre Direccion| Predete | Fabrica R/W | Descripcion

rminado| Predeter
minado

No usado Registro sin uso

Vigilancia Modbus 10 Y RW Numero de segundos para el temporizador de vigilancia Modbus (si esta
habilitado). Cuando este tiempo expira sin un comando Modbus valido, el
dispositivo se reinicia.

ID del dispositivo 0x0300 R Identifica qué dispositivo es .

Version del firmware R Version actual del firmware, MSB = mayor, LSB = menor

Configuraciones 0 Y RW Campo de bits que especifica otras configuraciones. Consulte la Tabla 12 para
ver las definiciones de bits.

Temperatura real 6 R Temperatura en unidades de 0,01 grados centigrados. Dividir por 100 para
obtener obtener la temperatura real.

Estado 7 R Campo de bits que expresa la condicion actual del Médulo, Ver Tabla 8
para definiciones de bits

Estado2 8 R Campo de bits que expresa la condicién actual del Médulo, Ver Tabla 9
para definiciones de bits

Actual ) R Medida de corriente RMS de la chaqueta. Unidades de miliamperios.

Calculo del ciclo de trabajo | 10 R El ciclo de trabajo real del médulo. El modo On-Off simplemente informa 0 o
los ciclos de trabajo del 100%.

Punto de ajuste objetivode | 11 5000 Y RW Este es el punto de ajuste objetivo al que el médulo se elevara gradualmente.

temperatura Punto de ajuste de temperatura
en unidades de 0,01 grados Celsius. Divida por 100 para obtener el punto de
ajuste de temperatura real.

Punto de ajuste de 12 5000 Y R Este es el punto de ajuste real mientras el médulo esta en rampa. Temperatura

temperatura actual en unidades de 0,01 grados Celsius. Divida por 100 para obtener el punto de
ajuste de temperatura real.

Restablecer 22 W Escriba cualquier cosa en este registro para restablecer el moédulo.

Tipo de control 23 0 Y RW Define el modo de operacion del controlador; consulte la Tabla 10 para conocer el
valor definiciones.

Retardo de alarma baja 24 1800 Y RW Duracion del retardo de alarma baja en segundos. El temporizador se reinicia
cada vez que se escribe el registro de tipo de control y cuando se alcanza el
punto de ajuste de temperatura.

Tipo de sensor 25 4 Y RW El valor determina el tipo de sensor conectado al médulo.

Histéresis 26 10 Y RW Histéresis en unidades de 0,01 °C, utilizada solo en el modo de control de
encendido/apagado, aplicada como + por encima y por debajo del punto de
ajuste. Dividir por 100 para obtener el valor de temperatura real

de la temperatura de 27 5500 Y RW Temperatura para la condicién de precaucién en unidades de 0,01 °C. Dividir por

precaucion 100 para la temperatura real.

Ciclo de trabajo manual 29 0 RW Ciclo de trabajo especificado manualmente en porcentaje, rango de 0 a 100.

Restablecimiento de fabrica] 41 W Escriba el valor 0x4674 para restablecer el médulo de fabrica.

[ Retardo de Modbus 42 8400 Y RW Define cuanto tiempo espera el médulo antes de responder a una comando
Modbus.

Calibrar 1 43 12016 RW Se utiliza para calibrar sensores RTD.

Calibrar 2 44 11786 R Contiene la medicién real de un sensor RTD calibrado.

Calibracion de temperatura | 47 0 RW Se utiliza para calibrar la temperatura medida sumando o restando un

Compensacion valor. Las unidades estan en 0,001 °C. Divida por 1000 para obtener el valor de
compensacion real en °C. (Valor firmado.)

Calibracion de temperatura | 48 1000 RW Se utiliza para calibrar la temperatura medida multiplicandola por una escala.

Escala factor. Divida por 1000 para obtener el valor de escala real (1000 = sin
cambios). Se aplica después de la compensacion.

Compensacion de amperaje| 49 RW Parametro de compensacion para la medicion de amperaje. (Firmado, en
miliamperios.) Se utiliza para calibrar mediciones.

[ Escala de amperaje 50 RW Parametro de escala para la medicion de amperaje. El valor se multiplica por
1000.

la velocidad en baudios de | 57 11520 Y RW Define la velocidad en baudios en unidades de 10 bits por segundo. Multiplicar

Modbus por 10 para obtener la velocidad en baudios real en bits por segundo.

Direccion Modbus 58 1 Y W La direccion Modbus predeterminada que utiliza el médulo.

(predeterminada)

Temperatura del médulo 59 R La temperatura interna del Médulo en unidades de 0,01 °C. Dividir por 100
para obtener la temperatura real en °C.
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TABLA 6: REGISTROS MODBUS DEL MODULO LYNX NXT

Nombre Direccion | Predeter | Fabrica R/W Descripcion
minado Predeter
minado

Valor P del PID 61 55 Y RW El valor proporcional para el control PID. Dividir por 1000 para obtener el valor
real constante.

Valor PID | 62 100 Y RW El valor integral para el control PID. Dividir por 1.000.000 para obtener el valor
real constante.

Valor D del PID 63 1760 Y RW El valor derivado para el control PID. Dividir por 1000 para obtener el valor real
constante.

Periodo 64 610 Y RW Determina la frecuencia de operacion del ciclo de trabajo manual y PID.
El valor es T(segundos) * 40.000.000/65535.

Bloqueo de alarma 73 * Y RW Determina qué condiciones de alarma estan bloqueadas. Ver registro de estado
Tabla 8).

Bloqueo de alarma 2 74 * Y RwW Determina qué condiciones de alarma estan bloqueadas. Ver registro Status2
(Tabla 4).

Borrado de alarmas 75 w Cualquier bit borrado al escribir este registro intentara desbloquear la
alarma correspondiente. Véase el registro de estado (Tabla 8).

Borrado de alarmas 2 76 w Cualquier bit borrado al escribir este registro intentara desbloquear la
alarma correspondiente. Consulte el registro Status2 (Tabla 9).

Alarma baja 77 4000 Y RW Temperatura de alarma baja en unidades de 0,01 °C. Dividir por 100 para
obtener la temperatura real.

Alarma alta 78 6000 Y RwW Temperatura de alarma alta en unidades de 0,01 °C. Dividir por 100 para
obtener la temperatura real.

Tiempo de ejecucion 79+80 R Numero de segundos que ha estado funcionando el Médulo. (Primero el byte
menos significativo.)

Recuento de inicio 81+82 R Numero de veces que el mddulo se ha iniciado o reiniciado. (Primero el byte
menos significativo.)

Rampa de temperatura 83 500 Y RW Velocidad de rampa especificada en unidades de 0,01 °C por minuto. (0 °/min =

indice velocidad maxima.) El médulo se calienta lo mas rapido que puede hasta
alcanzar el punto de ajuste.

Punto de ajuste inactivo | 84 5000 Y RW Punto de ajuste de temperatura cuando el modo inactivo esta activo, en
unidades de 0,01 °C. Dividir por 100 para obtener la temperatura real.

Alarma baja inactiva 85 4000 Y RW Temperatura de alarma baja cuando el modo inactivo esta activo, en unidades
de 0,01 °C. Dividir por 100 para obtener la temperatura real.

Alarma alta inactiva 86 6000 Y RwW Temperatura de alarma alta cuando el modo inactivo esta activo, en unidades
de 0,01 °C. Dividir por 100 para obtener la temperatura real.

Ciclo de trabajo minimo | 87 0 Y RW Ciclo de trabajo minimo para la alarma de ciclo de trabajo. Controlado por la

Alarma baja Retraso de alarma.

Ciclo de trabajo maximo | 88 100 Y RW Ciclo de trabajo maximo para la alarma de ciclo de trabajo. Controlado por la

Alarma baja Retraso de alarma.

Numero de chaquetas 97 R Numero de fundas acopladas al médulo.

Primer valor LED rojo 98 RW Define la intensidad del canal rojo para cada modo de visualizacién LED.
Consulte la tabla de modos de visualizacién para obtener mas detalles.

Primer valor LED verde | 99 RW Define la intensidad del canal verde para cada modo de visualizacién LED.
(El bit menos significativo hace que los LED parpadeen).

Primer valor LED azul 100 RwW Define la intensidad del canal azul para cada modo de visualizaciéon LED.

Consulte la tabla de modos de visualizacién para obtener mas detalles.

REGISTRO DE BORRADO DE ALARMA

El registro de borrado de alarmas (registros 37 y 38) es un campo de bits que borra las alarmas bloqueadas cuando se escriben. Véase el registro de estado
para la definicién de los bits.

REGISTRO DE ENGANCHE DE ALARMA

El registro de enganche de alarmas (registros 35y 36) es un campo de bits que determina qué alarmas se enganchan. Véase el registro de estado para la

definicién de los bits.
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TABLA 7: MODO DE VISUALIZACION

Mod Prioridad |Direccion - |Direccién -  |Direccion - Nombre del ol Predeterminado
odo Rojo Verde Azul ombre det cotor (R)(V)(A)

Bueno 1 Primero Primero + 1 |Primero + 2 |Verde (0) (65534) (0)

Alarma baja 3 Primero + 3 |Primero + 4 |Primero + 5 |Cian intermitente (0) (65535) (65535)

Precaucion 4 Primero + 6 |Primero + 7 |Primero + 8 |Amarillo intermitente (65535) (65535) (0)

Alarma alta 6 Primero + 9 |Primero + 10 |Primero + 11 |Rojo intermitente (65535) (1) (0)

Falla del sensor 7 Primero + 12 |Primero + 13 |Primero + 14 |Magenta intermitente  |(65535) (1) (65535)

Sobrecalentamiento 8 Primeros + |Primero + 16 |Primero + 17 |Rojo (65535) (0) (0)

del moédulo 15

Encuéntrame 9 Primeros + |Primero + 19 |Primero + 20 |Blanco intermitente (36864) (65535) (65535)
18

Desactivado 2 Primero + 21 |Primero + 22 |Primero + 23 |Purpura (12288) (0) (65535)

Amperaje de la 5 Primero + 24 |Primeros + |Primero + 26 |Purpura parpadeante  |(12288) (1) (65535)

chaqueta 25

Depurar 10 Primero + 27 |Primero + 28 |Primero + 29 |Blanco (36864) (65535) (65535)

Reservado1 0 Primero + 30 |Primero + 31 |Primero + 32

Reservado2 0 Primero + 33 |Primero + 34 |Primero + 35

Reservado3 0 Primero + 36 |Primero + 37 |Primero + 38

Reservado4 0 Primero + 39 |Primero + 40 |Primero + 41

TABLA 8: REGISTRO DE ESTADO

Valor Con Pestillo Significado Explicacion
pestillo' | predeterminado?
0x0001 No No Conaltetan 6 clEmie Activo cuando alguna alarma esta activa.
0x0002 si si Alarma de alta temperatura l{]\ggéo(;:ﬁ:ggobg?ryé%?r;cé!(cg%r;ggudeeagg'a temperatura. Permanece establecido
. . Activo cuando hay condiciones de baja temperatura. Permanece
0x0004 Si No Alarma de baja temperatura establecido hasta que se borre si esta blogueado.
0x0008 Si No Condicién de precaucion Activo cuando la temperatura es superior a la temperatura de precaucion.
0x0010 Si No Serser (e EEEEs Activo cuando se detecta una falla del sensor.
0x0020 Si No Memoria Flash dafiada Activo cuando falla la suma de comprobacién crc32 de los datos flash.
0x0040 Si No Sobrecarga Demasiada corriente fluyendo a través de la chaqueta.
0x0080 Si No Ciclo de trabajo demasiado bajo | E! ¢iclo de trabajo es demasiado bajo.
0x0100 Si No Ciclo de trabajo demasiado alto | E! ¢iclo de trabajo es demasiado alto.
0x0200 si No Problema con la chaqueta La chaqueta consume mas o menos corriente de la esperada.
. . . Activo cuando la temperatura interna del médulo esta por encima de un
0x0400 Si No Sobrecalentamiento del médulo Valorleriticollimite!
0x0800 si No Sobrecalentamiento del médulo 2 fr?tii(;tiva cuando la temperatura interna del acoplamiento supera un limite
, . . Se han cambiado algunos ajustes en el médulo utilizando los botones del
0x1000 Si Si Cambios locales maédulo. No es una condicion de alarma.
0%2000 si si Madulo encendido El médulo se ha encendido o reiniciado.
0x4000 si No Sencnr GEsEEEstE Activo cuando se desconoce el tipo de sensor.
0x8000 Si No Deteccién automatica de sensores El sensor esta siendo detectado actualmente.

""Latchable" significa que el bit de estado puede configurarse para que sea blogueable, lo que significa que se mantiene cuando el estado esta
desactivado hasta que se borra.
2El bloqueo predeterminado significa que el bit de estado se establece para que sea bloqueable de forma predeterminada
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TABLA 9: REGISTRO DE ESTADO2

Valor Con Pestillo Significado Explicacion
pestillo' | predeterminado?

0x0001 Si No Médulo siguiente Se detecta la presencia de un moédulo siguiente.
0x0002 si Si Direccién cambiada La direccion Modbus cambié de un valor valido a uno diferente
0x0004 si No Estabilidad de temperatura La temperatura medida en el médulo se detecta como estable.
0x0008 si No Estabilidad del ciclo de trabajo El ciclo de trabajo del moédulo se detecta como estable.
0x0010 si No Rotura del calentador El calentador se detecta como roto.
0x0020 Si N Alarma de alta temperatura Los dibujos del sistema deben guardarse en formato .png o .jpeg

X ! o Inactivo para una visualizacién correcta en el panel de interfaz del operador.

. . . . Los dibujos del sistema deben guardarse en formato .png o .jpeg

0x0040 Si No Alarma de baja temperatura inactiva | 53 yna visualizacion correcta en el panel de interfaz del operador.
Otros Si No Reservado Reservado para uso futuro

e  Cualquier combinacién de estos valores puede ocurrir simultdaneamente

TABLA 10: TIPOS DE CONTROL

Valor Significado Explicacion

0 Desactivado El ciclo de trabajo es siempre 0%. Alarma baja y ciclo de trabajo bajo. La alarma esta desactivada, las demas
alarmas funcionan normalmente.

1 Encendido/apagado El control de temperatura es un algoritmo de encendido/apagado. Ciclo de trabajo
Las alarmas estan desactivadas, el resto de funciones funcionan con normalidad.

2 PID El algoritmo de control es PID.

Ajuste PID El controlador realiza el autoajuste para el PID y, una vez completado, el control cambia automaticamente al

PID. Alarma de ciclo de trabajo desactivada, el resto de alarmas funcionan con normalidad.

4 Ciclo de trabajo manual El ciclo de trabajo se controla escribiendo en el registro del ciclo de trabajo. Las alarmas siguen funcionando
con normalidad. Alarma de ciclo de trabajo desactivada, el resto de alarmas funcionan con normalidad.

TABLA 11: TIPOS DE SENSORES

Valor Tipo de sensor

RTD de platino de 100 ohmios

Termopar tipo K

‘Termopar tipo J

Resistencia de 100 ohmios para calibracion RTD
Utilizar el valor especificado por la chaqueta®
Algoritmo de deteccion automatica

Tipo de sensor desconocido®*

No hay sensor

~§ O U B W] N -] O

TABLA 12: CONFIGURACION

Valor Definicién Explicacion
0x0001 | Localizar Cuando esté configurado, el LED se iluminara en la condicion de localizacion.
0x0002 | Modo inactivo Cuando se configura, el controlador cambia para usar el punto de ajuste del modo inactivo, la temperatura de
alarma baja del modo inactivo y la temperatura de alarma alta del modo inactivo.
0x0004 | Vigilancia de las Activa un temporizador de vigilancia que se restablece al recibir cualquier comando Modbus correcto
comunicaciones
0x0008 | Desactivar cambio local No se pueden cambiar las configuraciones usando los botones del mddulo cuando esta opcion esta desactivada
0x0010 | Mostrar grados Si esta activada, la pantalla del médulo mostrara la temperatura en grados Fahrenheit en lugar de Celsius. Todos
Fahrenheit los demas registros
permanecen en grados Celsius.
0x0020 | Depurar Activar la salida de depuracion en el médulo.

3 Sj varios chips de identificacion de chaqueta tienen tipos de sensores especificos diferentes, el resultado es un error de sensor
desconocido.
4 Un tipo de sensor desconocido provoca una condicion de alarma
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PROGRAMACION MODBUS DEL PANEL DE INTERFAZ DE OPERADOR
AVANZADO. COMUNICACIONES DEL PANEL DE INTERFAZ DEL OPERADOR

La comunicacién remota con el panel de interfaz del operador es posible mediante comunicaciones Modbus TCP/IP a través de IEEE 802.3. EI ID de la unidad es 1y el puerto TCP
predeterminado es el 502 especificamente para los comandos Modbus/Register. Consulte la direccion IP de red generada en la configuracion de red del Panel de Interfaz del
Operador. La direccién IP se genera cuando el panel se conecta a una red cableada, WIFI o se asigna manualmente.

La direccioén IP de red y el nimero de puerto se utilizaran como puerta de enlace para acceder al registro y editar el Modbus del panel de interfaz del operador.

El controlador responde a ocho tipos de comandos Modbus.
1. Read Coils, Function Code 1 (0x01)

Read Discrete Inputs, Function Code 2 (0x02)

Read Holding Registers, Function Code 3 (0x03)

Read Input Registers, Function Code 4 (0x04)

Write Single Coil, Function Code 5 (0x05)

Write Single Register, Function Code 6 (0x06)

Write Multiple Coils, Function Code 15 (0xOF)

Write Multiple Registers, Function Code 16 (0x10)

® NG, WN

TABLA 13: TABLA MODBUS DE NIVEL DEL INTERFAZ DE OPERADOR Ol

Nombre R/W Tipo de tabla Modbus Direccion Notas/Unidades
Nombre Ol R Entrada 0-63 64 caracteres unicode
# de lineas activas R Entrada 64
NOMBRE DE LA LINEA 1 65-96
NOMBRE DE LA LINEA 2 Y7-128
NOMBRE DE LA LINEA 3 129-160
NOMBRE DE LA LINEA 4 161-192
NOMBRE DE LA LINEA 5 193-224
NOMBRE DE LA LINEA b6 225-256 .
NOMBRE DE LA LINEA /[ 95(-288 |32 caracteres * 16 lineas. El nombre de
NOMBRE DE LA LINEA 8 289.320 |!@ linea corresponde a cada una de las
NOMBRE DE LA LINEA 9 R Entrada 321-352 lineas configuradas en el disefo de la
NOMBRE DE LA LINEA 10 353-384 instalacion. Una linea puede contener
NOMBRE DE LA LINEA 11 385-416 |cualquier cantidad de cadenas y zonas
NOMBRE DE LA LINEA 12 417-448 que se identificaron en la configuracién
NOMBRE DE LA LINEA 13 449-480 |de la linea inicial.
NOMBRE DE LA LINEA 14 481-512
NOMBRE DE LA LINEA 15 513-544
NOMBRE DE LA LINEA 16 545-576
NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 1 577
NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 2 578
NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 3 579
NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 4 580
NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA b 5381
NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 6 582
E NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 7 583
t‘<D NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 8 R E 584
=— |[NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 9 ntrada 585
O |NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 10 586
= |NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 11 o8/
NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 12 588
NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 13 589
NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 14 590
NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 15 591
NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 16 592
Alarmas basadas en las lineas 1 — 16
(bits)
593 Se utiliza para determinar si una linea
esta en
) estado de alarma por linea (bit)
Estados de alarma en linea R Entrada
Alarmas basadas en cadenas 1—16
(bits)
594 Se utiliza para determinar si una
cadena esta en
Estados de alarma de cadena R Entrada estado de alarma por linea (bit)
Estado de alarma maestra R Entrada discreta 0
Siempre 0, escribe 1 para activar todas
0 las zonas
Activacion global del modo inactivo R/W Bobina Modo inactivo
Siempre 0, escriba 1 para desactivar
1 todas las zonas
Desactivacion global del modo inactivo R/W Bobina Modo inactivo
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TABLA MODBUS DE NIVEL DE ZONA

La informacién de nivel de zona se puede comunicar para cada médulo conectado al panel de interfaz del operador. La siguiente férmula debe utilizarse

para calcular la direccidon base del registro para cada zona.

CALCULO DE LA DIRECCION BASE DE LA ZONA
Direcciones base de zona = ((linea n.° -1) * 3072) + ((zona n.° -1) * 24) + 1024

Ejemplos de desplazamientos de zona
Registros] Conteo/Zo|Linea 1Zona |Direccion base
O|| naj 1 1
1 1 1 1
10241 241 11 11 1024
T T T T
1 1 11 21 1048
1 1 1 I
1 1 11 127 4048
1 1 1 1
1 1 11 1281 4072
1 1 1 1
1 1 21 1 4096
1 1 1 1
1 1 21 21 4120
1 1 1 I
1 1 21 1271 7120
1 1 1 1
1 1 21 1281 7144
1 1 1 1
I I 161 11 47104
1 1 1 1
I 1 161 21 47128
1 1 1
I 1 161 127 50128
1
1 16 128] 50152
TABLA 14: TABLA MODBUS DE NIVEL DE ZONA
Nombre R/W Tipo de tabla Direccién Notas/Unidades
Modbus
Temperatura R Entrada direccion base grados C * 100
Ciclo de trabajo R Entrada 1 + direccion base %
Actual R Entrada 2 + direccién base Un * 1000
Tipo de sensor R Entrada 3 + direccion base
Punto de ajuste R/W  |Sujecién direccion base grados C * 100
Limite de alarma de temperatura baja R/W |Sujecion 1 + direccién base grados C * 100
Limite de alarma de precaucién de temperatura R/W  |Sujecién 2 + direccién base grados C * 100
Limite de alarma de temperatura alta R/W  [Sujecién 3 + direccion base grados C * 100
Punto de ajuste inactivo R/W  |Sujecién 4 + direccion base grados C * 100
Limite de alarma de temperatura baja en inactividad|R/W |Sujecién 5 + direccion base grados C * 100
LImite de alarma alta de temperatura inactiva R/W  |Sujecién 6 + direccion base grados C * 100
Velocidad de rampa R/W |Sujecion 7 + direccion base grados C * 100 / minuto
Tipo de control R/W  |Sujecién 8 + direccién base Consulte la explicacion del modo de control (Tabla 2)
Controlador de temperatura presente R Entrada discreta direccion base Todos los demas no son validos si es falso
Nivel |Alarmante R Entrada discreta 1 + direccion base
de Localizar médulo R/W |Bobina direccién base
zoNna INodo inactivo habilitado R/W [Bobina 1+ direccion base
Alarma de temperatura alta R/W |Bobina 2 + direccion base Escribir O para intentar desbloquear
Alarma de baja temperatura R/W |Bobina 3 + direccion base Escribir 0 para intentar desbloquear
Condicién de precaucion R/W |Bobina 4 + direccion base Escribir O para intentar desbloquear
Sensor defectuoso R/W |Bobina 5 + direccion base Escribir 0 para intentar desbloquear
Memoria Flash dafada R/W |Bobina 6 + direccion base Escribir O para intentar desbloquear
Sobrecarga R/W |Bobina 7 + direccion base Escribir 0 para intentar desbloquear
Ciclo de trabajo bajo R/W |Bobina 8 + direccion base Escribir O para intentar desbloquear
Ciclo de trabajo alto R/W |Bobina 9 + direccion base Escribir 0 para intentar desbloquear
Problema con la chaqueta R/W |Bobina 10 + direccion base Escribir O para intentar desbloquear
Sobrecalentamiento del médulo R/W |Bobina 11 + direccion base Escribir 0 para intentar desbloquear
Sobrecalentamiento de la base R/W |Bobina 12 + direccion base Escribir O para intentar desbloquear
Sensor desconocido R/W |Bobina 13 + direccion base Escribir 0 para intentar desbloquear
Rotura del calentador R/W |Bobina 14 + direccion base Escribir O para intentar desbloquear
Alarma de alta temperatura inactiva R/W |Bobina 15 + direccion base Escribir 0 para intentar desbloquear
Alarma de baja temperatura inactiva R/W |Bobina 16 + direccion base Escribir O para intentar desbloquear
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INSTRUCCIONES MQTT

MQTT utiliza un modelo "client broker" para las comunicaciones. Los clientes se conectan al broker y pueden publicar y
suscribirse a diversos temas en el broker. Se aplican diversas calidades de servicio a los temas, donde los mensajes pueden
entregarse al menos una vez, exactamente una vez 0 como maximo una vez.
Para habilitar MQTT, debe estar habilitada al menos una opcién de red (cableada o inalambrica).
Nombre del sistema

Introduzca el nombre del sistema del broker MQTT al que debe conectarse el Ol.
Puerto

Introduzca el niUmero de puerto que se utilizara para comunicarse con el broker MQTT.
ID de cliente

Introduzca el nombre del Ol que se utilizara para la publicacién de temas MQTT. Esto afectara al nombre de los temas a
los que se debe suscribir para recibir actualizaciones, asi como a los comandos publicados para que el Ol los procese.
Nombre de usuario

Si procede, introduzca el nombre de usuario que se utilizara para iniciar sesién. Si el nombre de usuario lo proporciona
un certificado de cliente, deje este campo en blanco.
Contrasefia

Si procede, introduzca la contrasena que se utilizara para iniciar sesion en el broker MQTT. Déjelo en blanco si utiliza un
certificado de cliente.
Casilla de verificacion de cifrado

Marque esta casilla si se requiere seguridad de niveles de transporte (TLS) al comunicarse con el broker MQTT.
Cadena de certificados, CA Cadena de certificados

Este es un campo de entrada que permite cargar una copia de la cadena de certificados utilizada para los certificados
en el bréker MQTT. Acepta extensiones de archivo *.crt, *.cert, *.pem. Los certificados se cargan desde la unidad USB.
Cadena de certificados, cadena de certificados local

Este es un campo de entrada que permite cargar una copia de la cadena de certificados publicos de la Ol. Esto también
incluira cualquier certificado intermedio involucrado en la cadena de certificacion. Acepta las mismas extensiones de archivo que
la cadena de certificados CA. Los certificados se cargan desde la unidad USB.
Clave privada

Este es un campo de entrada que permite cargar la clave privada para el Ol. Se utiliza cuando se emplea la
comunicacion TLS. Los certificados se cargan desde la unidad USB. Las extensiones de archivo para la clave privada son *.key.

Mapa tematico de los mensajes MQTT de la Ol

Todos los temas que publica el Ol se encuentran en data/#

El nombre de Ol tal como se introdujo en la pagina de configuracion es el que se utilizara para publicar mensajes.
Para los ejemplos proporcionados, el ID de cliente para el Ol sera «example».

Los temas se publicaran en data/example/#

Para el estado de conexion de la Ol, se publicara un mensaje simple en data/example

Sera un mensaje JSON con el siguiente contenido:

{
}

Este tema se configura con una configuracién de ultima voluntad, de modo que si el Ol se desconecta por un motivo inesperado,
el tema indicara que el Ol no esta conectado al broker.

Para cada linea del Ol, se utilizara un tema independiente para publicar mensajes. Un mensaje contendra algunas de las zonas
de esa linea. Todos los datos de una sola linea pueden dividirse en varios mensajes publicados en el tema de la linea.

«connected»: true o false

©PriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.

29



=0

C

-ﬁgﬁ

Brisk

€

Instrucciones del sistema de control de temperatura LYNX®

"lowTempAlarmLatch": false, Bool
«moduleOverheat»: false, Bool

«overCurrenty»: false, Bool
«pidDValuex: 1500, Int

«pidlValue»: 1, Int
«pidPValuey: 55, Int
"position": 0, Int

«sensorType»: «Sensor_RTD»,

«Sensor_RTD», «Sensor_KThermocouple», «Sensor_JThermocouple»,
«Sensor_RTDCalibration», «Sensor_UseJacketType», «Sensor_AutoDetect»,
«Sensor_Unknown», «Sensor NoSensor»

"state": "PAIRED",

"INIT", "ORPHANED", "PAIRED", "ERROR"

"temperatureRampRate": 0, Float
"temperatureSetpoint": 50, Float
"unknownSensor": false, Bool

Los comandos que se enviaran al Ol se publicaran en el tema cmd/example
Un comando valido para el Ol tendra el siguiente aspecto:

{ «set-global-idle»: true o false }

Este comando permite configurar el parametro del modo inactivo global para el Ol.

Los comandos también se pueden enviar a una linea, en el tema cmd/example/linexx (donde xx representa el
numero de linea, como se ha mencionado anteriormente). El Ol solo procesara los campos presentes en el
mensaje publicado en el tema. A continuacion se muestra un ejemplo de mensaje publicado en el tema.

Ejemplo de comando JSON: Tipo de datos/valores/notas:
{

«set-zones»: [ Array of one or more updates
{

«posicion»: 0,

Int (Zero-indexed position within the line) (required)

«set-findMeEnabled»: true,

Bool

«set-idleModeEnabled»: true,

Bool

"reset-highTempAlarm": true,

Bool (true to attempt unlatch)

«reset-lowTempAlarm»: true,

Bool (true to attempt unlatch)

«reset-cautionCondition»: true,

Bool (true to attempt unlatch)

«reset-overCurrent»: true,

Bool (true to attempt unlatch)

"reset-dutyCycleTooHigh": true,

Bool (true to attempt unlatch)

«reset-dutyCycleTooLowny: true,

Bool (true to attempt unlatch)

«reset-jacketProblem»: true,

Bool (true to attempt unlatch)

"reset-moduleOverheat": true,

Bool (true to attempt unlatch)

«reset-heaterBreaky: true,

Bool (true to attempt unlatch)

«reset-highTempAlarmidie»: true,

Bool (true to attempt unlatch)

«reset-lowTempAlarmldie»: true,

Bool (true to attempt unlatch)

«set-temperatureSetpoint»: 55,25, Float
«set-lowAlarm»: 10,3, Float
«set-highAlarm»: 80,65, Float
«set-controlType»: «PID», «Disabled», «OnOffy, «PID»
"set-idleLowAlarm": 5.3, Float
"set-idleHighAlarm™: 10.6, Float
«set-idleSetpoint»: 7,3, Float
«set-temperatureRampRate»: 6,2, Float
«set-cautionTemperature»: 70,5 Float

}

]

}
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data/example/line00 es un ejemplo de nombre de tema para una linea en el Ol.

data/example/line01, data/example/line02, data/example/line03, data/example/line04, data/example/line05,
data/example/line06, data/example/line07, data/example/line08, data/example/line09, data/example/line10,
data/example/line11, data/example/line12, data/example/line13, data/example/line14 y data/example/line15 son
todos los temas en los que el Ol podria publicar datos.

El contenido de los datos publicados en estos temas consiste en datos con formato JSON. A continuacion se
muestra un ejemplo de datos que la Ol podria publicar en un tema. El ejemplo solo incluye una zona. Se anadirian
varias zonas al elemento «zones» de los datos JSON, ya que se trata de una matriz.

Ejemplo de contenido JSON (una sola zona en la linea):

Tipo de datos/valores:

{

"channel": 0, Int

"name": "Fore Line 1", String

"zones": [ Array (one or more zones)

{
«alarming»: false, Bool
«baseOverheat»: false, Bool
"cautionCondition": false, Bool

"cautionConditionLatch": false, Bool
«cautionTemperature»: 60, Float

«controlType»: «PID»,

«Desconocido», «Desactivado», «OnOff», «PID», «PIDTuning»,
«ManualDutyCycle»

«corruptFlashy: falso, Bool
"currentCurrent": 1.436556100845337, Float
«currentDutyCycle»: 33, Float
"currentTemperature": 29.172800064086914, Float
«dutyCycleTooHigh»: false, Bool
«dutyCycleTooLow»: false, Bool

«error»: «<NONE»,

«NONE», «STRING_MISMATCH», «<ADDRESS_MISMATCHp»,
«MISSING RECORD»

«faultySensor»: false, Bool
"findMeEnabled": false, Bool
«firmwareVersion»: «129.129», String
«hasComms»: true, Bool

«hasLatchableAlarm»: false, Bool
«hasWarning»: false, Bool
«heaterBreak»: false, Bool

«heaterBreakLatchy: false, Bool

«highAlarm»: 90, Float
"highTempAlarm": false, Bool
«highTempAlarmldle»: false, Bool
«highTempAlarmldleLatch»: false, Bool
«highTempAlarmLatch»: true, Bool
"idleHighAlarm": 60, Float

«idleLowAlarmy»: 40, Float

«idleModeEnabled»: false, Bool
«idleSetpoint»: 30, Float

«isTemperatureValid»: true, Bool
«jacketPartNumber»: «», String
«jacketProblem»: false, Bool
«jacketSerialNumber»: «», String

"lowAlarm": 40, Float

"lowTempAlarm": false, Bool

"lowTempAlarmldle": false, Bool
"lowTempAlarmldleLatch": false, Bool
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GLOSARIO

Autoajuste
El controlador funcionara en modo encendido-apagado durante un periodo de tiempo (normalmente entre 10 y 20 minutos) durante el cual

aprendera el comportamiento del calentador conectado para optimizar su algoritmo de control PID. Una vez completado el autoajuste, el

moddulo cambiara automaticamente al modo de control PID.

Velocidad en baudios
La velocidad en baudios (medida en bits por segundo (bps)) se refiere a la velocidad que utilizaran los médulos de control para comunicarse en

el bus serie RS-485. Al utilizar una interfaz de operador, la velocidad en baudios debe establecerse en 115 200 bps.

Alarma de precaucion
Esta alarma se utiliza para indicar una condicién de temperatura elevada. EI médulo de control cambiara de color y se mostrara un mensaje en

la interfaz de operacion para indicar esta condicion. Los relés de contacto seco/alarma en la interfaz del operador no cambiaran de estado y el
calentador continuara funcionando en esta condicién. Esta alarma no funcionara durante el modo inactivo. La alarma de precaucion

normalmente se establece por encima del punto de ajuste operativo y por debajo del punto de ajuste de alarma alta.

Modo de control
Esta configuracion permite seleccionar diferentes modos de control. Las opciones son PID, Encendido-Apagado, Autoajuste, Ciclo de trabajo manual y

Deshabilitado.

Modo deshabilitado
El modo deshabilitado es la configuracion predeterminada para los controladores LYNX. En este modo, los controladores no activaran el

calefactor. Cuando los modulos se trasladan de un calefactor a otro, vuelven automaticamente al modo desactivado para evitar calentamientos

accidentales.

Relé de alarmal/contacto seco
La interfaz del operador cuenta con 9 relés de contacto seco. Estos relés se activan al iniciar el sistema y se desactivaran si se produce una

alarma o si se apaga la interfaz del operador. Se dispone de un contacto seco para cada una de las 8 cadenas y hay un control de mando
conectado a todas las cadenas (por ejemplo, si se produce una alarma en la cadena 3, el contacto seco de la cadena 3 y el contacto seco
maestro se desactivara). Este relé se activa al iniciar el sistema y se desactivara si se produce una alarma o si se apaga la interfaz del operador.

Enumeracion
La lista completa y ordenada de todos los elementos de una coleccion. El proceso mediante el cual el sistema LYNX detecta cada modulo en

una cadena para un sistema y establece un orden para ellos configurando sus direcciones Modbus.

Alarma alta
Esta alarma se utiliza para indicar una condicién de temperatura critica. EIl modulo de control cambiara de color y se mostrara un mensaje en

la interfaz del operador para indicar esta condicion. Los relés de contacto seco/alarma en la interfaz del operador cambiaran de estado y el

calentador se apagara en esta condicién. Esta alarma funcionara independientemente de si el modo inactivo esta activado o no.

Modo inactivo
Este modo permite utilizar un punto de ajuste alternativo para reducir el consumo de energia durante el tiempo de inactividad o el

mantenimiento. Este modo tiene sus propios ajustes Unicos de punto de ajuste, alarma alta y alarma baja.

Alarma de ralenti alto/bajo
Las alarmas de ralenti alto y bajo sélo funcionan cuando el modo de ralenti esta activado. Funcionan igual que las alarmas alta y baja estandar,

pero con puntos de ajuste de modo inactivo.

Bloqueo
El bloqueo puede activarse o desactivarse para condiciones de alarma. Configurar una alarma para que se bloquee obligara al operador a borrar la

alarma manualmente. No
Las alarmas sin bloqueo se borraran automaticamente cuando la condicion deje de estar activa.
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GLOSARIO

Line

a Una linea se refiere a uno o mas calentadores que se han agrupado en la interfaz del operador. Una linea puede consistir en |a totalidad de una

cadena o en una parte de una cadena.

Alarma baja
Esta alarma se utiliza para indicar una condicién de baja temperatura. El médulo de control cambiara de color y se mostrara un mensaje en la
interfaz del operador para indicar esta condicién. Los relés de contacto seco/alarma en la interfaz del operador cambiaran de estado y el
calentador continuara funcionando en esta condicion. Esta alarma no se activara hasta que haya expirado el retardo de la alarma baja. Esta

alarma no funcionara durante el modo inactivo.

Retardo de alarma baja
Este retraso evitara que la condicién de alarma baja se active durante un periodo de tiempo definido. Este retraso tiene como objetivo reducir
los desplazamientos innecesarios durante el calentamiento del sistema. El retardo de alarma baja se restablece siempre que ocurren los
siguientes eventos: punto de ajuste cambiado, modo de control cambiado, modo inactivo activado/desactivado y punto de ajuste del modo

inactivo cambiado.

Modo de control del ciclo de trabajo manual
El modo de control del ciclo de trabajo manual permite el ajuste manual de la potencia de salida. Este modo no utiliza el sensor de temperatura

para control, solo para condiciones de alarma. El ciclo de trabajo se puede cambiar utilizando los botones arriba y abajo en el mdédulo de

control. Esta funcién esta destinada Unicamente a usuarios avanzados.

Direccion Modbus
La direccién Modbus es una direccién Unica con la que se comunicara un médulo en el bus serie RS-485. Si hay varios médulos conectados
entre si en un sistema, el primer médulo utilizara la direccion especificada y cada médulo secuencial incrementara su direccion en uno.

Modo de control de encendido y apagado
El modo de control de encendido y apagado se utiliza para forzar al controlador a alternar entre dos temperaturas. El controlador se encendera
hasta que la temperatura alcance el punto de ajuste + histéresis y, a continuacién, se apagara hasta que la temperatura descienda por debajo

del punto de ajuste - histéresis. Esta funcién esta destinada Unicamente a usuarios avanzados.

Modo de control PID
El modo de control PID (Proporcional, Integral, Derivativo) se utiliza para controlar con precision un calentador a una temperatura especifica. Este
modo de control encendera y apagara rapidamente el calentador para mantener una temperatura precisa. Para mejorar el rendimiento, se puede

realizar un ajuste automatico cada vez que el controlador se conecta por primera vez a un calentador.

Velocidad de rampa
La velocidad de rampa se puede utilizar para controlar la velocidad de calentamiento y enfriamiento de un calentador. Esta funcién se puede
utilizar para reducir el choque térmico o para sincronizar la temperatura de varios calentadores durante el calentamiento o el enfriamiento. La

rampa se aplica cuando se cambia el punto de ajuste o se saca un médulo del modo inactivo.

Punto de ajuste
El punto de ajuste se refiere a la temperatura deseada para la aplicaciéon. EI médulo controlara y mantendra esta temperatura durante el

funcionamiento.

Cadena
Una cadena hace referencia a uno o mas calentadores conectados a un solo puerto de comunicacion en la interfaz del operador.

Zona
Una zona se refiere a una Unica combinacion de médulo de control de temperatura y calentador.
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INSTRUCCIONES DE MANTENIMIENTO

PROCEDIMIENTOS DE EMERGENCIA

Cualquier persona que lea y comprenda estas instrucciones esta
calificada para realizar el mantenimiento de este calentador.

Lea y comprenda estos procedimientos antes de utilizar este calentador.
Desconecte la energia del calentador en caso de emergencia.

Mantenimiento:

. Todo el mantenimiento debe realizarse después de que el
calentador se haya enfriado a temperatura ambiente y con la
electricidad desconectada.

. Este producto debe inspeccionarse antes de ser instalado y al
menos cada 3 meses durante su uso.

. No intente reparar un calentador dafado.

Inspeccioén:

. La carcasa no debe presentar cortes, grietas ni perforaciones.
. Los cables de alimentacién no deben tener ninguna rotura
visible en su aislamiento.

Almacenamiento:

. Este producto debe almacenarse a temperatura ambiente entre
32 °F y 140 °F (0 °C y 60 °C) en un entorno con una humedad
relativa inferior al 80 %.

Desecho:

. Este producto no debe mezclarse con la basura doméstica general.
Para su correcto tratamiento, recuperacion y reciclaje, lleve este
producto a los puntos de recogida designados, donde sera aceptado
gratuitamente.

Descarga eléctrica:

. No toque a la persona lesionada mientras aun esté en contacto con
la corriente eléctrica.

. Llame al servicio de emergencia local si la persona lesionada
experimenta: quemaduras graves, confusion, dificultad para
respirar, problemas con el ritmo cardiaco, paro cardiaco, dolor y
contracciones musculares, convulsiones o pérdida del
conocimiento.

Quemaduras leves:

. Mantener la zona quemada bajo el chorro de agua fria durante 10-15
minutos.

. Retire anillos u otros elementos apretados del area quemada.

Quemaduras graves:

. Llame a su servicio de emergencia local.

. Proteja a la persona de dafios mayores.

. Retire anillos u otros elementos apretados del area quemada.
e Vigile la respiracion y realice RCP si es necesario.

Fuego:
. Llame a su servicio de emergencia local.

. Si es seguro hacerlo, utilice un extintor para combatir el incendio; de lo
contrario,
evacue a una distancia segura y espere a que llegue la ayuda.

. Este calefactor esta fabricado con un material que no soporta
una llama pero que podria encender materiales combustibles
cercanos.

©PriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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GUIA DE SOLUCION DE PROBLEMAS

Lea esta guia antes de comunicarse con BriskHeat por cualquier problema con su sistema. Esta guia esta disefiada para responder a las preguntas mas
frecuentes sobre la solucién de problemas. Si las siguientes acciones correctivas no funcionan, no puede identificar el problema o necesita ayuda
adicional, comuniquese con BriskHeat a: 1-800-848-7673 (EE. UU./Canada), 1-614-294-3376 (en todo el mundo), o bhtsales1@briskheat.com.

Problema

Accién correctiva sugerida

El médulo no se enciende.

Verifiqgue que el médulo LYNX esté correctamente conectado a la base y que ambos soportes de montaje del médulo estén
completamente asentados. Verifique que la energia esté conectada a la base y que todos las bases en una cadena estén conectadas
correctamente. Verifique que los cables de entrada NXT estén completamente insertados en las conexiones de los extremos del
madulo. Verifique que la fuente de alimentacién esté encendida y que los fusibles y disyuntores de la fuente de alimentacion estén
intactos.

EI LED del médulo esta de color
morado fijo y el médulo no se calienta

Cambie el modo de control del médulo de "Desactivado” a otro modo.

El médulo muestra “FFF” o “Fallo del
sensor"

Verifiqgue que el médulo esté correctamente fijado a la base y que ambos soportes de montaje del médulo estén completamente
asentados.
Verifiqgue que el tipo de sensor correcto esté conectado correctamente si utiliza una base independiente.

El médulo muestra “ddd”

Verifigue que el médulo esté correctamente fijado a la base y que ambos soportes de montaje del médulo estén completamente
asentados. Compruebe que todos los conectores de los cables estan conectados al médulo NXT.

El médulo muestra una temperatura
alta con un LED rojo fijo en el
arranque inicial

Asegurese de que la temperatura establecida sea correcta. Verifique que el médulo esté correctamente fijado a la base y que el soporte
de montaje del médulo esté completamente asentado. Compruebe que todos los conectores de los cables estan conectados al médulo
NXT.

EI LED del médulo parpadea en blanco

Desactive el modo “Localizar” desde la Ol.

El LED del médulo parpadea en
rojo pero muestra una temperatura
por debajo del punto de ajuste de
alarma alta

EI médulo super6 el punto de ajuste de alarma alta durante el funcionamiento. Desbloquee manualmente la alarma alta para eliminar el
parpadeo.

EI LED del médulo esta en rojo fijo

Asegurese de que la temperatura ambiente no haya excedido los valores de temperatura indicados. Verifique
que el médulo esté correctamente bloqueado en el soporte de montaje y/o en los conectores adjuntos.

No se puede quitar el médulo de la
base
o chaqueta calefactora

Presione firmemente y empuje hacia afuera los bordes superiores del soporte de montaje del médulo simultdneamente, extraiga el
modulo

de la base. Haga palanca suavemente en la parte inferior de los soportes de montaje del médulo para ayudar a desengancharlos si es
necesario.

El Ol no enciende

Verifique que la fuente de alimentacién Ol esté insertada correctamente en la parte posterior de la unidad.

Verifique que la fuente de alimentacion esté encendida y que los fusibles y disyuntores de la fuente de alimentacién estén intactos.

La pantalla del Ol esta negra

Apague el Ol. Desconecte el Ol de la fuente de alimentacion, espere 10 segundos y luego vuelva a enchufarlo.

La pantalla Ol parpadea

Apague el Ol. Desconecte el Ol de la fuente de alimentacion, espere 10 segundos y luego vuelva a enchufarlo.

El Ol no detecta algunos o ningun
médulo

Verifiqgue que todos los médulos y cadenas estén enchufados y tengan energia. Utilice la opcion “Cadenas de depuracién” del flujo de
configuracion de la instalacién para verificar las comunicaciones del médulo. Para ello, seleccione la cadena que tiene problemas en
el menu de cadenas de depuracion y pulse el boton "Escanear”. El Ol escaneara todas las direcciones Modbus validas para la cadena
seleccionada para los médulos de comunicacion. Una vez finalizado el escaneo, se puede presionar el botén “Iniciar depuracion” para
que cada médulo se ilumine en blanco y muestre la direccion Modbus que ha tomado. Utilice esta funcion para identificar donde hay
una interrupcion en la comunicaciéon o enumeracion. Si se encuentran errores, ubique los médulos erréneos y verifique que el mdédulo
esté correctamente conectado a la base y que ambos soportes de montaje del médulo estén completamente asentados. Ademas,
verifique que todos las bases estén conectadas correctamente y que la fuente de alimentacion esté encendida. Compruebe que todos
los conectores de los cables estan conectados al médulo NXT. Si el problema sigue sin resolverse, pdngase en contacto con
BriskHeat para obtener mas informacion.

No recibo alertas por correo electronico
de OI

Asegurese de que el Ol esté conectado correctamente a una red vélida y que tenga las credenciales de correo electronico adecuadas
ingresadas.

Olvido el PIN de acceso a el Ol

Pdéngase en contacto con BriskHeat con el nimero de serie del Ol para obtener un PIN de desbloqueo maestro.

El médulo muestra “d01”

El tipo de sensor se detecta automaticamente. Deberia cambiar momentaneamente.

El médulo muestra “d02”

El valor registrado del tipo de sensor no es valido. Véase la Tabla 9.

El médulo muestra “d03”

El médulo esta esperando que ADC + 0 se estabilice. Deberia cambiar momentaneamente.

El médulo muestra “d04”

El ADC no responde. Compruebe todas las conexiones. Verifique que el médulo esté conectado correctamente a la base y a los
conectores. Compruebe que todos los conectores de los cables estan conectados al médulo NXT.

Los conectores de cable no se pueden
desconectar del LYNXNXT-MOD.

Inserte un destornillador de 1/8” (3 mm) o mas pequefio en la abertura en forma de “U” en la tapa del extremo y presione la pestafa
de bloqueo. Sujete el agarre del cable para retraerlo y muévalo si es necesario.

©PriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.

35



file:///C:/Users/2311cosm.NIBEGROUPUS/Downloads/Envíe%20un%20correo%20electrónico%20a:%20bhtsales1@briskheat.com

= =0
=

- P — -
Brl Skﬁe '_t Instrucciones del sistema de control de

INFORMACION DE GARANTIA

BriskHeat garantiza al comprador original de este producto por un periodo de dieciocho (18) meses a partir de la fecha de envio o doce (12) meses a
partir de la fecha de instalacion, lo que ocurra primero. La obligacion de BriskHeat y el recurso exclusivo bajo esta garantia se limitaran a la
reparacion o reemplazo, a opcién de BriskHeat, de cualquier parte del producto que pueda resultar defectuosa bajo el uso y servicio prescritos
después del examen de BriskHeat, si BriskHeat determina que esta defectuosa. Los detalles completos de la garantia se pueden encontrar en linea
en www.briskheat.com o comunicandose con nosotros al 1-800-848-7673 (gratis, EE. UU./Canada), 886-36676776 (Taiwan), +86-0755-25192267
(China) o0 1-614-294-3376 (en todo el mundo).
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Columbus, OH 43232 44275 Dortmund, Zhubei City, Hsinchu 30264 Heping Road, Longhua District,
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Teléfono: +86 (755) 2519-2767
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